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I. WARUNKI OGOLNE

1. Okreslenia podstawowe

Uzyte w Specyfikacji Technicznej wymienione okre$lenia nalezy rozumie¢ nastgpujaco:

Dziennik budowy — opatrzony pieczecia Zamawiajagcego 1 Zatwierdzajgcego  zeszyt
z ponumerowanymi stronami, stuzacy do notowania wydarzen zaistnialych w czasie wykonywania
zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiorow robot, przekazywania polecen 1 innej
korespondencyjnej technicznej pomi¢dzy Inwestorem, Wykonawca, Projektantem i Urzedem Nadzoru.
Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami
1 do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonywania robdt, zgodne z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacja Techniczng , zaakceptowane przez Inwestora.

Polecenia Inwestora — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inwestora w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna b¢daca autorem Dokumentacji Projektowe;j.
Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

Rysunki — cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje charakterystyke
1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Przedmiar robo6t — wykaz robot z podaniem ich ilo$ci w kolejnos$ci technologicznej ich wykonania.
Polskie Normy — normy krajowe oznaczone symbolem ,,PN”; okreslaja wymagania, metody badan
oraz metody 1 sposoby wykonywania innych czynnos$ci, w szczegdlnos$ci w zakresie: bezpieczenstwa
pracy i uzytkowania oraz ochrony zycia, zdrowia, mienia i srodowiska, z uwzglednieniem potrzeb ludzi
niepetnosprawnych, podstawowych cech jakosciowych wspdlnych dla asortymentowych grup
wyrobdéw, w tym wilasciwosci techniczno - uzytkowych surowcow, materiatéw, paliw 1 energii
powszechnie stosowanych w produkcji i obrocie, gtéwnych parametréw, typoszeregow, wymiardw
przylaczeniowych 1 innych charakterystyk technicznych zwigzanych z klasyfikacja rodzajowa
1 jakoSciowa oraz zamiennoscia wymiarowa i funkcjonalna wyrobdw, projektowania obiektow
budowlanych oraz warunkéw wykonania 1 odbioru, a takze metod badan przy odbiorze robot
budowlano - montazowych, dokumentacji techniczne;.

Teren budowy — przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty budowlane wraz z przestrzenia
zajmowana przez urzadzenia zaplecza budowy.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan 1 prob zwigzanych z oceng jakosci materiatow oraz
robot.

Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw shuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od
ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$s¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami,
a jesli przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci
przemarzania.

2. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$é
z Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacja Techniczng oraz poleceniami Inwestora.

2.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Umowie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz
z wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi  administracyjnymi oraz Dokumentacje
Projektowa i Specyfikacj¢ Techniczng.



2.2. Biuro, obstuga, wyposazenie

W razie konieczno$ci Wykonawca zapewni sobie zaplecze we wlasnym zakresie na dziatce wskazanej
przez Zamawiajacego (Inwestora). Zaplecze sktada si¢ z niezbednych instalacji, urzadzen, biur, placéw
sktadowych oraz drog dojazdowych i wewnetrznych potrzebnych do realizacji wymienionych Robdét.
Wykonawca zapewni pelng obstuge Zatogi w czasie ich pobytu na terenie budowy lub
w pomieszczeniach Wykonawcow.

Wszelkie koszty zwigzane z niniejszym punktem Specyfikacji beda ponoszone przez Wykonawce
1 powinny by¢ ujete w cenach jednostkowych robot.

2.3. Dokumentacja Projektowa

Przetargowa Dokumentacja Projektowa bedzie zawierata nizej wymienione

opracowania:

- Projekt budowlany

- Przedmiar robot

- Specyfikacje Techniczng Wykonania i Odbioru Robét.

Po wygraniu przetargu 1 podpisaniu umowy Zamawiajacy przekaze Wykonawcy komplet
Dokumentacji projektowej wraz ze zgtoszeniem robdt nie wymagajacych pozwolenia na budowe.

2.4. Zgodnos¢ robot z Dokumentacija Projektowa

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inwestora do Wykonawcy stanowia cze$¢ kontraktu.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktéory dokona odpowiednich zmian lub
poprawek. W przypadku rozbiezno$ci, wazniejszy jest opis wymiarow od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST.
Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej 1 ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatow 1 elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywa¢ bliska zgodnos¢
z okreslonymi wymogami, rozrzuty tych cech nie moga przekroczy¢ dopuszczalnego przedziatu
toleranciji.

W przypadku gdy materialy lub roboty nie beda w peini zgodne z Dokumentacjg Projektowg lub ST
1 wplynie to na niezadowalajacag jako$¢ elementéw budowli, to takie materialy beda niezwlocznie
zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

2.5. Zabezpieczenie terenu budowy
Dotyczy budowy catego zadania. W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje
1 bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla
ostrzegawcze, sygnaly, ogrodzenie itp. zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdoéw i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien 1 w nocy tych zapo6r i znakoéw dla ktorych jest
to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.
Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed rozpoczgciem, przez umieszczenie
tablic informacyjnych. Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie
przez caty okres realizacji robot.
Proponuje si¢ by doj$cie i transport materiatéw dla wykonania robot odbywat si¢ droga wewnetrzng, na
terenie wyznaczonym przy ocieplanym obiekcie.
Przed rozpoczegciem robdt, wyznaczony plac nalezy wygrodzi¢ ogrodzeniem tymczasowym.
Ze wzgledu na prowadzenie prac i korzystania z ciggéw komunikacyjnych w obregbie czynnych
obiektow nalezy zachowac szczeg6lne warunki bezpieczenstwa przy wykonywaniu robot i transporcie
materialow.
W zwiazku z wykonywaniem prac w obrebie czynnych obiektow nalezy place budowy oznakowac,
wygrodzi¢, wydzieli¢ wejscie do budynku modernizowanego z pelnym zabezpieczeniem, wykonaniem
daszkow ochronnych.
Prace prowadzi¢ pod ciagglym nadzorem, z przestrzeganiem warunkow bezpieczenstwa.
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Dojazd do placéw budowy ze zjazdem z ulicy ogélnodostepne;.

2.6. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

2.7. Ochrona przeciw - pozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisOw ochrony przeciwpozarowej, bedzie utrzymywac sprawny
sprzet przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych,
w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami 1 zabezpieczone
przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.

2.8. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgeda dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza si¢ materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od
dopuszczalnego.

Wszelkie materialty odpadowe uzyte do robot beda miaty Swiadectwo dopuszczenia,

wydane przez uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdéw na srodowisko.

Materialy ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robdt ich
szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem

przestrzegania wymagan technologicznych ich wbudowania.

Jezeli tego wymagaja odpowiednie przepisy. Zamawiajagcy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych
materialow od wtasciwych organdow administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca wuzyl materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie z specyfikacjami,
a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie S§rodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

2.9. Ochrona wtasnosci publicznej 1 prywatne]

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i1 za urzadzenia podziemne, takie
jak: rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych witascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni ich wlasciwe oznaczenie i1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji
1 urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inwestora
1 zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebne;j
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca ponosi w catosci konsekwencje finansowe spowodowanym
przez niego uszkodzeniem.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatanie uszkodzenia instalacji
na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych przez
Zamawiajacego.

2.10. Ograniczenia obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ pojazdow przy
transporcie materialdw 1 wyposazenia na terenie robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od
wiladz co do przewozu nietypowych wagowo i gabarytowo tadunkow i w sposob ciagly bedzie
o kazdym takim transporcie powiadamiat Inwestora.

2.11. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa

1 higieny pracy, w szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat prac
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w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajagcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Wszelkie koszty zwigzane z wypehlieniem wymagan okre§lonych powyzej nie podlegaja odrgbnej
zaptacie 1 s3 uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

2.12. Ochrona utrzymania robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materialy oraz urzadzenia uzywane
do robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inwestora.
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno byc¢
prowadzone w taki sposob aby budowla byla w zadawalajacym stanie przez caly czas do momentu
odbioru koncowego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to poleceniem
Inwestora powinien rozpoczaé roboty utrzymania nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

2.13. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne
I miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane
z robotami 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisOw, norm
1 wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnos$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen Ilub metod
1 w sposob ciagly bedzie informowac¢ Inwestora o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen
i inne odno$ne dokumenty.

2.14. Ro6wnowazno$¢ norm i zbiorow przepisOw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére spetniac
maja materialy, sprze¢t i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow o ile
w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy lub przepisy sa
panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajace réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub

przepisy.

2.15. Wykopaliska
Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci
o znaczeniu geologicznym archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasnos¢
Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Zamawiajgcego 1 postgpowaé zgodnie
Z jego poleceniami.

2.16. Dzialania informacyjne i promujace

Dziatania informacyjne i promujgce maja na celu:

- zwigkszenie  §wiadomo$ci  spolecznej  dotyczacej  projektéw  wspoHinansowanych

ze Srodkow Unii Europejskie;.

- informowanie potencjalnych 1 faktycznych beneficjentow o mozliwosci  wsparcia

ze srodkow Unijnych,

- stworzenie jednolitego wizerunku prowadzonych dziatan.

W razie koniecznosci Wykonawca obwiesci publicznie przystapienie do robdt w sposob uzgodniony

z Zamawiajacym przez umieszczenie w miejscach i ilo$ciach okreslonych przez Zamawiajacego tablic

informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zawierata informacje wymagane przez Ustaw¢ Prawo Budowlane

oraz dane dotyczace Kontraktu.

Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres
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realizacji robdt. Po zakonczeniu robot Inwestor umiesci na wykonanych obiektach tablice pamigtkowa.

2.17. Harmonogram robot

Szczegdtowy harmonogram robdt musi uwzglednia¢ uwarunkowania wynikajace z ustalen zawartych
w umowie. Mozliwosci przerobowe wykonawcy w dziedzinie robot, kolejnos¢ robdt oraz sposoby
realizacji winny zapewni¢ wykonanie robot w terminie okreslonym w umowie.

3. Materialy
Do realizacji zamoOwienia mogg by¢ stosowane materialty naturalne i wytwarzane jak rowniez

tworzywa i wyroby niezb¢dne do wykonania robot zgodnie ze ST zaakceptowane przez Inwestora.
Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom jakoSciowym zostang przez Wykonawce wywiezione
z terenu budowy.

Wszystkie materiaty uzyte do wykonania robot budowlanych muszg mie¢ dokumenty potwierdzajace
ich dopuszczenie do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie, ponadto musza byc¢
wiasciwie oznakowane.

Wykonawca zobowigzany jest do zachowania okreslonych typow materiatow, urzadzen oraz rozwigzan
projektowych. Zorganizowanie dostawy materialéw niezbednych do wykonania zadan, ich kontrola na
placu budowy oraz wlasciwe zabezpieczenie pod wzgledem bezpieczenstwa osob trzecich lezy po
stronie Wykonawcy.

Sktadowanie w/w materialéw oraz urzadzen powinno odbywa si¢ zgodnie z zaleceniami producenta.
Roboty budowlane nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami, aktualnymi wydaniami
Polskich Norm wprowadzonymi do obowigzkowego stosowania oraz normami, dokumentami
wskazanymi w projekcie budowlano — wykonawczym, ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru
robot budowlano-montazowych. Tom II. Instalacje sanitarne i przemystowe" oraz zgodnie ze sztuka
budowlang. Obowigzkiem wykonawcow robot jest dostarczenie wymaganych, aktualnych certyfikatow
zgodnos$ci 1 atestow, aprobat technicznych, §wiadectw dopuszczenia wszystkich zastosowanych
materialdow 1 urzadzen . Wszelkie urzadzenia oraz narzedzia musza by¢ oznaczone znakiem
bezpieczenstwa, a w stosunku do urzadzen, ktére nie podlegaja obowigzkowi zglaszania do certyfikacji
na znak bezpieczefistwa 1 oznaczenia tym znakiem, wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢
odpowiednig deklaracj¢ zgodnosci tych wyroboéw z normami wprowadzonymi do obowigzkowego
stosowania oraz wymaganiami okreslonymi wtasciwymi przepisami. Obowigzkiem Wykonawcy jest
upewnienie si¢, ze zastosowane urzadzenia posiadajg aktualne certyfikaty zgodno$ci lub atesty,
dopuszczenia, etc. I moga by¢ dostarczone przez dostawcoOw w wymaganym terminie. Wszelkie
zmiany wielkosci urzadzen i1 materialow, przyjetych rozwigzan w stosunku do projektu budowlano —
wykonawczego wymagaja zatwierdzenia przez Inwestora. Elementy musza odpowiada¢ aktualnym
wydaniom Polskich Norm 1 spelnia¢ obowigzujace wymagania. Jako$¢ montazu elementow podlega
zatwierdzeniu przez Inwestora .

4. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzycia jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z ofertg
Wykonawcy 1 powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inwestora.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowe, ST i wskazaniami Inwestora w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymany w dobrym
stanie i gotowo$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony s$rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkoéw
Kontraktu, zostang przez Inwestora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

5. Transport



Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych materiatdéw. Liczba
srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdot zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inwestora, w terminie przewidzianym Kontraktem.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom Kontraktu na polecenie Inwestora beda usunicte
z terenu budowy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

6. Wykonanie robot - ogélne zasady

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z Kontraktem oraz za jako$c
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
wymaganiami ST oraz poleceniami Inwestora.

Decyzje Inwestora dotyczace akceptacji lub odrzuceniu materiatléw i elementow robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej 1 w ST a takze w normach
I wytycznych.

Polecenia Inwestora beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozbg zatrzymania robot.

Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

7. Kontrola jakosci robot

7.1. Zasady kontroli jako$ci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiggnac
zatozong jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole robot 1 jakos$ci materiatdw.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac w to personel, laboratorium,

sprzet, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i1 badan materialow oraz
robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inwestor moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadawalajacy.
Inwestor ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie
z Kontraktem.

7.2. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja: certyfikaty lub
deklaracje zgodnosci z:
- Polska Norma przenoszaca normy europejskie lub norm innych panstw
cztonkowskich Europejskiego Obszaru Gospodarczego
- w przypadku ich braku uwzglednia sie w kolejnosci:
- Polskie normy,
- polskie aprobaty techniczne.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

8. Dokumenty budowy

8.1.Dziennik budowy jezeli roboty budowlane sg prowadzone na pozwolenie na budowe,
w przypadku zgloszenia robot nie wymagajacych pozwolenia na budowe przedmiotowej inwestycji nie
jest wymagany.

8.2. Ksigzka obmiarow — wymagana przy rozliczeniu kosztorysowym, w rozliczeniu ryczaltowym

mozliwo$¢ wykonania na zlecenie Inwestora.

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
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z elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciaggly w jednostkach
przyjetych w przedmiarze i wpisuje si¢ do ksigzki obmiardéw.

8.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne moga by¢ wymagane w szczegélnych przypadkach przez Inwestora. Atesty
materialdw  lub  deklaracje = zgodnosci beda  gromadzone w  formie  uzgodnionej
z Inwestorem. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru rob6t. Winny by¢ udostepnione na kazde
zyczenie Inwestora.

8.4. Plan BIOZ - jesli jest wymagany.

Plan BIOZ musi zawiera¢ spis wszystkich mozliwych zagrozen dla zycia lub zdrowia pracujacych na
budowie 0sob oraz sposoby ich zapobiegania. Plan BIOZ musi zosta¢ zaakceptowany przez Inwestora |
jest on niezbedny do rozpoczecia prac budowlanych.

8.5. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie , oprocz wymienionych wyzej nastgpujace dokumenty:
- zgloszenie robdt budowlanych,

- protokoét przekazania terenu budowy,

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

- protokoty odbioru roboét,

- protokoty z narad i ustalen,

- korespondencja na budowie.

8.6. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy begda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inwestora, Nadzoru Budowlanego
1 przedstawione do wgladu na Zyczenie Zamawiajacego.

9. Obmiar robét wymagany przy rozliczeniu kosztorysowym, w rozliczeniu ryczattowym mozliwos¢
wykonania na zlecenie Inwestora.

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze.

Obmiar  robot dokonuje = Wykonawca  po  pisemnym = powiadomieniu Inwestora
o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w przedmiarze lub gdzie indziej w ST nie
zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wg
instrukcji Inwestora na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagang do celu miesigcznej ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce
I Inwestora.

Obmiary beda przeprowadzone przed czeSciowym lub koncowym odbiorem odcinkéw robot, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

10. Odbidr robodt

10.1. Rodzaje odbioru robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujagcym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inwestora przy udziale Wykonawcy:

a/ odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b/ odbiorowi czesciowemu,

¢/ odbiorowi koncowemu,
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d/ odbiorowi ostatecznemu.

10.2. Odbior robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegajg zakryciu.

Odbioér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonywany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdélnego postgpu robot.

Odbidr robot dokonuje Inwestor.

Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca stosownym powiadomieniem Inwestora.
Odbioér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz 3 dni od daty zgloszenia do
Inwestora/ Inspektora nadzoru. Jakos$¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor/ Inspektor
nadzoru na podstawie i w oparciu 0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja
Projektowa, ST 1 uprzednimi ustaleniami.

10.3. Odbior czesciowy
Odbior czgsciowy polega na finalnej ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych czesci robot.
Odbioru czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot.

10.4. Odbior koncowy robot

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie prowadzony po
bezzwlocznym powiadomieniu na piSmie o tym fakcie Inwestora. Odbior koncowy robot nastapi
w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia przez Inwestora
ukonczenia robot. Odbioru koncowego robot dokona Komisja wyznaczona przez Zamawiajacego
w obecnosci Inwestora i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ci na
podstawie przedlozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci
wykonania robot z Dokumentacjg Projektowa 1 Specyfikacja Techniczna.

W toku odbioru koncowego robot Komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupehniajacych i robot poprawkowych.

W przypadku nie wykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupeiniajacych
1 wykonczeniowych, Komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez Komisje, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach  nieznacznie odbiega od wymagane] Dokumentacja Projektowa 1 ST
z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne
1 bezpieczenstwa obiektu, Komisja moze dokona¢ potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢
wykonanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

10.5. Dokumenty do odbioru koncowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokot koncowego odbioru
robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
- Dokumentacje Projektowg z naniesionymi zmianami i uzgodnieniami,
- uwagi 1 zalecenia Inwestora, zwlaszcza przy odbiorze robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
1 udokumentowanie jego zalecen,
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan (jezeli s3 wymagane),
- atesty jakoSciowe 1 deklaracje zgodnosci wbudowanych materiatow,
- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.
W przypadku gdy wg Komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru koncowego, Komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru koncowego robot.
Wszystkie zarzadzone przez Komisje roboty poprawkowe i1 uzupetiajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.
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Termin wykonania robdt poprawkowych 1 robot uzupetniajacych wyznaczy Komisja.

10.6. Odbior ostateczny

Odbidr ostateczny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze koncowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbior ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem odbioru
koncowego.

11. Podstawa ptatnosci

Rozliczenie robdt moze nastapi¢ ryczattowo (cena niezmienna) lub kosztorysowo, na podstawie ksigzki
obmiardw i cen jednostkowych, zostanie to uszczegdétowione w umowie zawartej migdzy Wykonawca
a Inwestorem.

12. Przepisy zwigzane

Dokumentami odniesienia sa:

- Oferta wykonawcy

- Ustawa Prawo Zamowien Publicznych z rozporzadzeniami,

- Ustawa Prawo Budowlane z rozporzadzeniami,

- Normy branzowe

- Instrukcje producentéw materialéw 1 wyrobow budowlanych itp.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
I. WARUNKI SZCZEGOLOWE

Spis tresci:

Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punktoéw wysokosciowych
Wykonanie wykopow

Profilowanie i zageszczenie podtoza

Warstwa odsgczajaca i nawierzchnia z kruszywa mineralnego
Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
Chodnik z kostki brukowej betonowej

Betonowe obrzeza chodnikowe

Pomiar powykonawczy zrealizowanych obiektow

Mata architektura oraz inne elementy wyposazenia

oSN~ LNE
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

D.01.01.01 ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i1 Odbioru Roboét (ST) sa
wymagania dotyczgce odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktow wysoko$ciowych w ramach budowy
sitowni zewnetrznej przy promenadzie w Smilowie na dzialce nr ew. 277 obreb 0015 Smilowo,
gm. Wiecbork.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wszystkimi czynno$ciami umozliwiajagcymi i majagcymi na celu odtworzenie w terenie sytuowania
obiektow sitowych i matej architektury.

Zakres robot obejmuje odtworzenie w terenie:
- uktadu nawierzchni,
- wytyczenie ustawienia urzadzen,
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktoéw wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokos$ciowych
wchodza:
a) pomiar wysoko$ciowy nawierzchni,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty glowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
1 koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogoélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2.2. Rodzaje materialow

Do stabilizacji punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto
0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm 1 dlugosci
od 0,04 do 0,05 m

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”

3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé nastgpujacy
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sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- flaty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

4.2. Transport sprzetu i materialow
Sprzet 1 materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od
1 do 7) przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje 1 uprawnienia.

Dane dotyczace osnowy geodezyjnej poziomej i wysokosciowej oraz punktéw granicznych
nalezy pobra¢ z Powiatowego Os$rodka Dokumentacji Geodezyjnej 1 Kartograficznej (zgodnie
z obowigzujacymi przepisami — Ustawa Prawo Geodezyjne i Kartograficzne - tylko jednostka
wykonawstwa geodezyjnego moze zglaszac roboty i pobiera¢ materiaty z PODGiK).

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowe;j sa
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu
istotnie r6znig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o
tym Inwestora. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inwestora. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich
punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Wszystkie prace pomiarowe konieczne
dla prawidtowej realizacji rob6t naleza do obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Wyznaczenie punktow gléwnych i punktow wysokosciowych

Punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, a takze dowigzane do punktéw
pomocniczych, potozonych poza granica robot.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajagce wyrazne
1 jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

6.2. Kontrola jakoSci prac pomiarowych

Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy 1 punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest:
- km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

8.2. Sposdb odbioru robot

Odbior robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicOw
1 dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inwestorowi na jego zadanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosSci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
Zgodnie z Dokumentacjg Projektowa nalezy wykonac:
- wyznaczenie trasy i punktow wysokosciowych w terenie rowninnym.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robo6t obejmuje:
— Wwyznaczenie trasy 1 punktow wysokosciowych,
- wykonanych wczesniej w terenie (odcinki objete zgloszeniem),
— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

Norma BN-67/6744-09

NG AW
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

D.02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
(zwanej dalej Specyfikacjg Techniczng - ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykopow
w gruntach I-V kategorii w ramach budowy silowni zewnetrznej przy promenadzie w Smilowie na
dzialce nr ew. 277 obreb 0015 Smilowo, gm. Wiecbork.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
na drogach.
1.3. Zakres roboét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja:

- wykonanie robdt ziemnych z wywozem na sktadowisko Wykonawcy i1 zagospodarowanie
zgodnie z Ustawa o odpadach,

Urobek z wykopu jest wlasnoscia Wykonawcy i powinien by¢ wywieziony i zutylizowany na jego
koszt.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami
TOWOW.

1.4.2. Wykop ptytki - wykop, ktérego gleboko$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z koparki podsigbiernej, przedsigbiernej 1 tadowarki oraz samochodow
samowytadowczych.

Do zageszczania wymagane jest posiadanie walcow wibracyjnych, plyt wibracyjnych,
zageszczarek 1 ubijakow.

4. TRANSPORT
Wykonawca powinien dysponowa¢ samochodem samowytadowczym 5-10 t.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogo6lne warunki wykonania rob6dt podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowaé ich stateczno$¢ w catym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidiowego uksztattowania skarp
wykopu, ich podciecia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce.

Grunty z wykopow takie jak piaski gliniaste, gliny 1 gliny piaszczyste w stanie polzwartym,
plastycznym 1 twardoplastycznym nie nadaja si¢ do wbudowania w nasyp w strefie przemarzania.
W przypadku lokalnych wystgpien gruntow nadajacych si¢ do wbudowania w nasyp — ich przydatnos¢
okresli¢ na podstawie przeprowadzonych badan. Wéwczas odspojone grunty przydatne do wykonania
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nasypow powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odktad. O ile Inzynier
dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed
nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wykonanie wykopow

Wymagania odno$nie doktadno$ci wykonania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz £10 cm.

Szerokos¢ gornej powierzchni korpusu nie moze r6zni¢ si¢ od projektowanej o wigcej niz =10
cm, a krawedzie korpusu drogi nie powinny mie¢ wyraznych zalaman w palnie.

Wartosci dopuszczalnych odchylen rzednych robot ziemnych w stosunku do rzednych projektowych:
+1cm, -3 cm.
5.3. Odwodnienia pasa robo6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systemow odwadniajacych, ujetych
w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonac
urzadzenia, ktore zapewnig odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych
tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek
takiego wykonywania wykopéw i nasypoéw, aby powierzchniom gruntu nadawaé¢ w calym okresie
trwania robot spadki, zapewniajace prawidlowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich
dlugotrwata nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntéw i zastgpienia ich
gruntami przydatnymi na wilasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego
za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikéw naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi
by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w catym
okresie trwania robdt ziemnych. Wykonanie wykopoéw powinno postepowaé w kierunku podnoszenia
si¢ niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podluzny i nada¢ przekrojom
poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej
nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku
gruntéw spoistych 1 nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntdw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢
ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntow oraz termindw wykonywania innych robot
na spelnienie wymagan dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postgpu robot
ziemnych.

Zrédta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopéw, nalezy uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

5.5. Wymagania dotyczace zageszczenia w wykopach

Zageszczenie gruntu w wykopach 1 miejscach zerowych robot ziemnych powinno spetniac¢

wymagania, dotyczace minimalnej warto$ci wskaznika zaggszczenia (Is), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach 1 miejscach zerowych robot
ziemnych

Minimalna wartos¢ I dla drog

chodniki
Gorna warstwa o grubosci 20cm  [0,98 — 1,0

Na gltebokosci od 20 do 50 cm od
> Y 0,97
powierzchni robot ziemnych

Strefa korpusu

Jezeli grunty rodzime w wykopach 1 miejscach zerowych nie spetniajg wymaganego wskaznika
zageszczenia, to przed ulozeniem goérnej warstwy nasypu albo warstwy technologicznej nalezy je
dogescic¢ do wartosci Is, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 1 nie moga by¢ osiggnigte przez
bezposrednie zageszczanie gruntow rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu
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podioza, umozliwiajacego uzyskanie wymaganych warto$ci wskaznika zagegszczenia. Podloze nalezy
ulepszy¢ spoiwem (cementem, wapnem lub aktywnymi popiotami) albo przez wymiang¢ gruntu.
5.7. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu
(nadktadu) powyzej rzednych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie
ruch maszyn wykonujacych te czynnos¢ budowlang. Moze odbywac si¢ jedynie sporadyczny ruch
pojazdow, ktoére nie spowodujg uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkow obcigza Wykonawce robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot.
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodno$ci z wymaganiami pkt.
5.3 niniejszej ST oraz projektu.
Szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na:
- wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wod opadowych,
- wlasciwe ujecie 1 oprowadzenie wysigkow wodnych.
Kontrola wykonania wykopoéw polega na sprawdzeniu zgodno$ci z wymaganiami projektu
i mniejszych ST, a w szczegolnosci na sprawdzeniu:
- sposobu odspajania gruntu nie powodujacego pogorszenia ich wlasciwosci,
- zapewnienia statecznosci skarp.

6.2. Badania do odbioru korpusu ziemnego
Badania zageszczenia wykonywac¢ co 50 m w osi chodnika

7. ODBIOR ROBOT

Jednostka obmiarowg jest m® (metr szescienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST 1 wymaganiami
InZyniera, jezeli wszystkie pomiary i1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 5 i 6 daly wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m* wykopow (korytowania) w gruntach I-V kategorii obejmuije:
— prace pomiarowe i pomocnicze,
- reczne wykonanie wykopow w miejscach wystgpowania sieci uzbrojenia,
- mechaniczne wykonanie wykopow,
- wywoOz urobku na sktadowisko Wykonawcy 1 zagospodarowanie zgodnie z Ustawa o odpadach,
— odwodnienie wykopow na czas ich wykonania,
- zageszczenie powierzchni wykopu,
- przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych, wymaganych w ST,
- uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntow
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci bierne;j

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
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6. BN-64/8931-02  Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta
7. BN-77/8931-12  Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
8. Wykonanie i odbioér robot ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBMiM, Warszawa 1978

9. Dz.U. Nr 43 — Rozporzadzenie MTiGM z dn. 02.03.1999 w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie.

10. Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.

11. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.

12. Wytyczne wzmacniania podloza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa

2002.
13. Ustawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach (tekst jednolity DZ.U.nr39 poz.251 z 2007 r.)
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

D. 04.01.01 PROFILOWANIE I ZAGESZCZANIE PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot — zwanej dalej
Specyfikacja Techniczna - ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych
z profilowaniem i zaggszczaniem podioza gruntowego w ramach budowy sitowni zewnetrznej przy
promenadzie w Smilowie na dzialce nr ew. 277 obreb 0015 Smilowo, gm. Wiecbork.

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i Kkontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wyprofilowania i zageszczenia podtoza pod
warstwy konstrukcyjne.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

Do wykonania koryta, profilowania i zageszczenia podtoza nalezy uzy¢:
- koparko-spycharki uniwersalne,
- zageszczarki mechaniczne,
- walce wibracyjne i statyczne,
- ubijaki mechaniczne,

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogoélne

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania profilowania 1 zaggszczenia podioza
bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze
przystapienie do wykonania profilowania i zageszczania podloza jest mozliwe wyltacznie za zgoda
InZyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywaé si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystgpieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu
umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca si¢, aby rzedne
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terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podlozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokosc
zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowigzujace dla
gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych
1 zagesci¢ warstwe do uzyskania warto$ci wskaznika zaggszczenia Is = 0,98.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie
podtoza nalezy kontynuowac do osiagniecia wskaznika zageszczenia Is = 0,98.

5.3. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem 1 zagg¢szczeniem podloza nastgpi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to
powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie
folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na
wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Szerokos¢ profilowanego podloza
Szerokos$¢ profilowanego podtoza nie moze rdzni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz
+10cmi-5cm.

6.2. Rownos¢ profilowanego podloza
Nierownos$ci podtuzne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata zgodnie z normg BN-68/8931-04.
Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 3-metrowa fatg. Nierdwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.3. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa
z tolerancja + 0,5%.

6.4. Rzedne wysokoSciowe
Roznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi wyprofilowanego poditoza 1 rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.5. Uksztaltowanie osi w planie
O$ w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz = 5 cm.

6.6. Zageszczenie profilowanego podloza

Musi by¢ zgodne z wymaganiami okreSlonymi w punkcie 5.3. Wilgotnos¢ w czasie
zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotno$¢ gruntu podtoza powinna by¢ réwna
wilgotnos$ci optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego profilowania.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i1 wymaganiami
InZyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki
pozytywne. Profilowanie 1 zaggszczenie podtoza odbierane jest na zasadach odbioru roboét zanikajacych
i ulegajacych zakryciu. W przypadku stwierdzenia usterek Inzynier ustali zakres wykonania robot
poprawkowych, ktore Wykonawca zobowigzany jest wykona¢ niezwlocznie i na koszt wlasny wedlug
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zasad niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m? wyprofilowania i zageszczenia podloza obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- profilowanie podtoza,
- zaggszczenie,
- utrzymanie podtoza,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntow

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnos$ci biernej

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. PN-EN 933-8 Oznaczenie wskaznika piaskowego

6. PN-EN 1997-2:2009 Eurokod 7 Projektowanie geotechniczne Czg$¢ 2: Rozpoznanie i badania
podtoza gruntowego

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

8. Wykonanie i odbidr robdt ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBD i M W- wa 1978. 9. Dz.U. Nr 43
— Rozporzadzenie MTiGM z dn. 02.03.1999 w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

D. 04.02.01 WARSTWA ODSACZAJACA | NAWIEZRCHNIA Z KRUSZYWA
MINERALNEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
(zwanej dalej Specyfikacja Techniczng - ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t zwigzanych z wykonaniem warstw odsaczajgcych w ramach budowy sitowni zewnetrznej
przy promenadzie w Smilowie na dzialce nr ew. 277 obreb 0015 Smilowo, gm. Wiecbork.

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji w/w robot.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonaniem warstw odsgczajacych z piasku, warstwy konstrukcyjne nawierzchni oraz
warstwy nawierzchniowej z kruszywa mineralnego.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z okresleniami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Zastosowane materialy
Materialem zastosowanymi przy wykonywaniu warstwy odsaczajacej i odcinajacej jest
piasek.

2.2. Wlasciwosci kruszywa

2.2.1 Piasek:

- roéznoziarnisto$¢

deo :dg=>5

gdzie: dgo - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe odsgczajgca
lub odcinajaca,
d10 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe odsgczajaca
lub odcinajaca,

- szczelnosé:

Dys: d85 <5

gdzie: D15 — wymiar sita przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odsgczajacej,

dgs — wymiar sita przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podioza.
Dla materiatlow stosowanych przy wykonaniu warstw odsaczajacych warunek szczelnosci

musi by¢ spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana na warstwie odcinajace;.

- wskaznika zaggszczenia 1,00 wedtug normalnej proby Proctora (PN-B-04481, metoda | lub
II), badanego zgodnie z norma BN-77/8931-12.

- wodoprzepuszczalnos¢ — warto§¢ wspoOtczynnika wodoprzepuszczalnosci  powinna
przekracza¢ 8 m/dobg.

- piasek stosowany do warstwy podsypkowej powinien spelnia¢ wymagania normy PN-B-
11113 dlagruntu 1i 2.

2.2.2. Nawierzchnia biologiczna, wodoprzepuszczalna mineralna. typu HANSEGRAND
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Skladniki:

Nawierzchnia sktada si¢ z czystego materiatu budowlanego z wysokogatunkowych surowcow,
takich jak; tupki wysokogorskie, specjalny wigzacy zwir i kamien naturalny. Nawierzchnia jest
catkowicie przyjazna dla srodowiska..

WiasciwoSci:

Nawierzchnia nie kruszy i nie pyli sig, jest odporna na dziatanie zewnetrznych warunkow atmosferycznych oraz
fatwa w obrdbce. Posiada wysoka odporno$¢ na cigzar, Scieranie i jest nie brudzi.

Dane techniczne:
Nawierzchnia posiada grubos¢ ziarna od 0 do 11 mm, waga wynosi okoto 2,00 tony/m?.

Aby uzyska¢ wysoka jako$¢ Nawierzchni i jej dobre odprowadzenia wody, Nawierzchnia nie
moze zosta¢ odmieszana (ulec rozktadowi). Dlatego nie nalezy wstrzgsa¢, tylko odwalcowywac.
W zwiazku z tym zaggszczanie powinno byc¢ tylko statystyczne, a nie dynamiczne. Na matych
powierzchniach nalezy uzy¢ ubijaka rgcznego.

Materialy do wykonania Nawierzchni dostarczane s3 zawsze w stanie, ktérego wilgotno$c¢
zblizona jest do wilgotnos$ci ziemi, i charakteryzuja si¢ wysoka jakos$cia.

- Nawierzchni¢ mozna wykona¢ przy pomocy uktadarki, belki profilujacej, piaskarki badz
rgcznie.

- Do mniejszych powierzchni nadaje si¢ rowniez ubijarka reczna.

- Po wywalcowaniu warstwe zamykajaca nalezy lekko wzruszy¢ za pomocg grabi badz miotty.
Dzigki temu nawierzchnia bedzie chtona¢ wodg.

- W czasie silnego nastonecznienia nawierzchni¢ nalezy dodatkowo nawadniac.
- Po wykonczeniu wskazane jest chodzenie badz jezdzenie po warstwie wierzchniej.

- Ostateczne ubicie nawierzchni uzyskuje si¢ z reguly po trzykrotnej zmianie warunkéw
pogodowych (stonce — deszcz — stonce itd.)

- Nawierzchni nie wykonywa¢ podczas mrozéw ani w temperaturze zblizonej do temperatury
zamarzania.

Warunki rownowaznosci do Nawierzchnia typu HanseGrand

Mozliwos$¢ zastosowania rownowaznej nawierzchni biologicznej, mineralnej , lecz winna

spetnia¢ warunki:
— nawierzchnia biologiczna, mineralna, wodoprzepuszczalna, ktora sktada si¢ z czystego

materiatu budowlanego z wysokogatunkowych surowcéw, takich jak: tupki wysokogorskie,

specjalny wigzacy zwir 1 kamien naturalny,
— nawierzchnia nie pylna, nie brudzaca, odporna na dziatanie zewngtrznych warunkéw

atmosferycznych, wysoka odporno$¢ na cigzar i $cieranie.
— nawierzchnia posiada grubo$¢ ziarna od 0 do 11 mm.

2.3. Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsgczajacej nie jest wbudowane
bezposrednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania, to
Wykonawca robot powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem
z innymi materialami kamiennymi. Podloze w miejscu sktadowania powinno by¢ roéwne,
utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odsaczajacej powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

- rowniarek,

- walcow,
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- ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi S$rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogolne

Wykonanie warstwy odsaczajacej 1 odcinajacej nalezy poprzedzi¢ wykonaniem
profilowania dna koryta oraz badaniem jego zageszczenia. Profilowanie podtoza powinno by¢
wykonane w korzystnych warunkach atmosferycznych i skoordynowane z kompleksowym
wykonaniem wszystkich elementéw nawierzchni.

5.2. Rozkladanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie o grubo$ci wynikajacej z koniecznosci
lokalnego wyréwnania z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych.
Grubos$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu
osiggnigto grubos¢ projektowang.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zaggszczeniem
wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich wtasciwos$ciach.

5.3. Zageszczenie kruszywa

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy nalezy przystagpi¢c do jej
zageszczania.

Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej
krawedzi 1 przesuwaé pasami podluznymi cze$ciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej gornej
krawedzi.

Nieroéwnosci lub zaglebienia powstate w czasie zaggszczania powinny by¢ wyrownywane
na biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunig¢cie materialu, az do
otrzymania rownej powierzchni.

Zageszczanie nalezy kontynuowa¢ do osiggnigecia wskaznika zaggszczenia nie
mniejszego od 0,98 wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedlug PN-B-04481.
Wilgotno$¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej
z tolerancja od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest wyzsza
od wilgotnos$ci optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie 1 napowietrzanie. W
przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest nizsza od wilgotno$ci optymalnej, kruszywo nalezy
zwilzy¢ okreslong ilo$cig wody 1 rownomiernie wymieszac.

5.4. Utrzymanie warstwy odsaczajacej i odcinajacej

Warstwa odsaczajgca po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy powinny by¢
utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza si¢ ruchu budowlanego po wykonanej warstwie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza si¢ ruch pojazdow koniecznych dla
wykonania wyzej lezgcej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce
robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli
W czasie wykonywania robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania
kontrolne i dostarcza¢ kopie ich wynikow Inwestorowi - w razie zadania.
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6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Na zadanie Inwestora przed przystapieniem do robdét Wykonawca powinien wykonad
badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan
Inwestorowi. Badania te powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiarow dotyczacych cech geometrycznych
1 zaggszczenia warstwy odcinajacej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiar6w warstwy odcinajacej

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czestotliwos¢ badan i
badan i pomiarow pomiarow

1 |Szerokos$¢ warstwy 2 razy

2 |Rownos¢ podtuzna Na calym odcinku

3 |Rownos¢ poprzeczna Na catym odcinku

4 |Spadki poprzeczne Na catym odcinku

5 |Rzedne wysokosciowe [co5m

6 |Grubos¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej,
Przed odbiorem:
w 3 punktach

7 |Zageszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej

wilgotno$¢ kruszywa

6.3.1.1. Szeroko$¢ warstwy

Szeroko$¢ warstwy nie moze si¢ rozni¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10
cm, -5cm.
6.3.1.2. ROwnos¢ warstwy

Nierownosci podluzne warstwy nalezy mierzy¢ 2 metrowg tata, zgodnie z normg BN-
68/8931-04. Nieréwnosci poprzeczne warstwy nalezy mierzy¢ 2 metrowa tata. Nierownosci nie
mogg przekracza¢ 20 mm.
6.3.1.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja
+ 0,5%.
6.3.1.4. Rzedne wysokosciowe

Roéznice pomigdzy rzgdnymi wysoko$ciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1 cmi-2 cm.
6.3.1.5. Grubo$¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z
tolerancja +1 cm, -2 cm. Powinna by¢ mierzona w co najmniej trzech punktach na kazdej dzialce
roboczej
6.3.1.6. Zaggszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy, okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢
mniejszy od 1. Zageszczenie nalezy bada¢ przynajmniej w jednym punkcie na kazdej dzialce
roboczej.
6.3.1.7. Wilgotno$¢ kruszywa

Wilgotnos¢ sprawdza¢ dwa razy dziennie proporcjonalnie do czasu wykonywania robot.
Wilgotno$¢ kruszywa w czasie zaggszczenia nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotnos¢
kruszywa powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.
6.3.1.8. Uziarnienie kruszywa
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Nalezy sprawdza¢ codziennie i poréwnywac z wartosciami projektowanymi.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) warstwy odsaczajacej. Obmiar
przeprowadzi¢ w obecnosci Inzyniera.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST 1 wymaganiami
Inwestora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne. Odbior warstwy odsaczajacej i odcinajacej nalezy dokona¢ na zasadach odbioru
robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu. Odbioru dokonuje Inwestor na podstawie wynikow
z biezacej kontroli jakosci materiatlow i robot, ewentualnych badan i pomiar6w uzupetnionych
oraz ogledzin warstwy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1m? warstwy odsaczajacej i odcinajacej z kruszywa obejmuje:
— prace pomiarowe,
- zakup, zaladunek, transport i roztadunek materiatéw,
- rozlozenie na uprzednio przygotowanym podilozu warstwy materialu o grubosci i jakoSci
okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,
- wyrdéwnanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,
- zageszczenie wyprofilowanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;,
- utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. PN-EN 933-8 Oznaczenie wskaznika piaskowego

6. PN-EN 1997-2:2009 Eurokod 7 Projektowanie geotechniczne Czg$¢ 2: Rozpoznanie i badania
podloza gruntowego

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

8. Wykonanie i odbidr robot ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBD i M W-wa 1978. 9. Dz.U.
Nr 43 — Rozporzadzenie MTiGM z dn. 02.03.1999 w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie.
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SZCZEGOLOWA SPECYFI KACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

D. 04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
(zwanej dalej Specyfikacja Techniczng — ST), s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie w ramach budowy silowni zewnetrznej przy promenadzie w Smilowie na
dzialce nr ew. 277 obreb 0015 Smilowo, gm. Wiecbork.

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
W/W robot.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie grubos$ci (wg
projektu).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw lamanych stabilizowanych mechanicznie
powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub
kamieni narzutowych i otoczakdéw albo ziaren zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych 1 bez domieszek gliny.

2.2. Wymagania dla materialow

2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-EN 933-1 [3] powinna leze¢ migdzy
krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla 1 nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar
najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekraczaé 2/3 grubosci warstwy ukladanej
jednorazowo.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane

metoda stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza (goérng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa
2.2.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablicanr 1.
Wyszczegoblnienie wlasciwosci Wymagania dla | Badania wedlug

Lp podbudowy

: zasadniczej -

kruszywa tamane

1 | Zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 | od 2 do 10 PN-EN 933-1 [3]
mm, % (m/m)

2 | Zawarto$¢ nadziarna, % (m/m), nie |5 PN-EN-933-1 [3]
wigcej niz

3 | Zawarto$¢ ziarn nieforemnych | 35 PN-EN-933 -4 [4]
%(m/m), nie wigcej niz

4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen | 1 PN-B-04481 [1]
organicznych, %(m/m), nie wigcej niz

5 | Wskaznik piaskowy po pieciokrotnym | od 40 do 70 PN-EN 933-8 [26]
zageszczeniu metodag I lub IT wg PN-B-
04481, %

6 Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles 25 PN-EN 1097-2 [12
a) Scieralno$¢ catkowita po pelnej | 22
liczbie obrotdéw, nie wigcej niz
b) Scieralnos¢ czesciowa po 1/5 pelnej
liczby obrotow, nie wigcej niz
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7 | Nasigkliwo$¢, %(m/m), nie wiecej niz | 2 PN-EN 1097-6 [6]

8 | Mrozoodpornos¢, ubytek masy po 25 | 2 PN-EN 1367-1 [7
cyklach zamrazania, %(m/m), nie
wigcej niz

9 | Rozpad krzemianowy 1 zelazawy | - PN-B-06714 -37 [10]
tacznie, % (m/m), nie wigcej niz PN-EN 1744-1 [2]

10 | Zawarto§¢  zwigzkow  siarki  w
przeliczeniu na SO3, %(m/m), nie |1 PN-EN 1744-1 [2]
wigcej niz

11 | Wskaznik no$nosci wyes mieszanki PN-S-06102 [21]
kruszywa, %, nie mniej szy niz:
a) przy zageszczeniu IS > 1,00 80

b) przy zageszczeniu Is > 1,03 120

2.2.2. Woda
Nalezy stosowa¢ wode wg PN-B-32250.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonywania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzgtu:

- mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg. Mieszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotno$ci optymalnej,

- rowniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki,

- walcow ogumionych 1 stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach
trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zaggszczarki ptytowe, ubijaki mechanicznie lub mate
walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

- Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem
I zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08.
Transport pozostatych materialow powinien odbywa¢ si¢ zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przygotowanie podloza
Podbudowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajagcym nieprzenikanie drobnych czastek
gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:
<5 (2)

w ktorym:
D15 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 15% ziaren warstwy podbudowy lub
warstwy odsaczajacej, w milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziaren gruntu podtoza, w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie moze by¢ spelniony, nalezy na podtozu utozy¢ warstwe odcinajaca lub
odpowiednio dobrang geowtoknine. Ochronne wilasciwosci geowlokniny, przeciw przenikaniu
drobnych czastek gruntu, wyznacza si¢ z warunku:

<12 (2)
w ktorym:
dso - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 50 % =ziaren gruntu podloza, w
milimetrach,
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Ogp - umowna S$rednica porow geowldkniny odpowiadajagca wymiarom frakcji gruntu
zatrzymujaca si¢ na geowtokninie w ilosci 90% (m/m); warto§¢ parametru 090 powinna by¢
podawana przez producenta geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy powinny by¢é wczesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownoleglych do osi drogi, lub
W inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych, niz co 10 m.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o S$ci§le okreslonym uziarnieniu i1 wilgotnosci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzglgedu na
konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczeg6élnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od
razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegla rozsegregowaniu
I wysychaniu.

5.3. Wbudowywanie i zage¢szczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubo$¢ pojedynczo
uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna
by¢ rozlozona w sposob zapewniajacy osiagniecie wymaganych spadkéw 1 rzednych
wysokosciowych. Jezeli podbudowa sklada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda
warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow
i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po
odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé¢ wilgotnosci
optymalnej, okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II). Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli
wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartoSci, mieszanka
powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig wody i rOwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy
wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej warto$ci, mieszanke nalezy
osuszyc.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpowiadaé przyjetemu
poziomowi wskaznika no$nosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 10.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana
w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa
podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego
utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania rob6t 1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu
akceptacji materiatéw. Badania te powinny obejmowac wszystkie wiasciwosci okreslone w pkt
2.2 niniejszej ST.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablicanr 2
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Lp. Wyszczegolnienie badan Czestotliwos¢ badan
Minimalna liczba badan na
dziennej dzialce roboczej

1 Uziarnienie mieszanki 2

2 Wilgotnos¢ mieszanki 2

3 Zageszczenie warstwy 1 probka

4 Badanie wiasciwosci dla kazdej partii kruszywa 1 przy
kruszywa wg tab. 1,pkt kazdej zmianie kruszywa
2.3.2

6.2.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.2. Probki nalezy
pobiera¢ w sposob losowy, z rozlozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem. Wyniki badan
powinnyby¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.2.3. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II), z tolerancjg +10% -20%.

Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-EN 1097-17 [12].

6.2.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiggnigcia wymaganego

wskaznika zageszczenia.

Zaggszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole
zaggszezenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziej
niz dwie probki, lub wedtug zalecef Inzyniera.

Zageszcezenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy
stosunek wtornego modutu E2 do pierwotnego modutu odksztatcenia E1 jest nie wigkszy od 2,2
dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

< 2.2
6.2.5. Wiasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowac ocen¢ wszystkich wtasciwosci okreslonych w pkt
2.2.2.
Probki do badan pelnych powinny by¢ pobrane przez Wykonawce w sposob losowy w
obecnosci Inzyniera.
6.3. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano
w tablicy 3.

Lp. Wyszczegolnienie badan i Minimalna cze¢stotliwo$¢ pomiarow
pomiarow
1 |Szerokos$¢ podbudowy 2 razy na projektowany odcinek
2 |Réwnosé podtuzna 2 razy na projektowany odcinek
3 | Réwnos¢ poprzeczna col0m
4 | Spadki poprzeczne col0m
5 |Rzedne wysokosciowe col0m
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6 | Uksztaltowanie osi w planie 2 razy na projektowany odcinek

7 | Grubos¢ podbudowy podczas budowy:

w 2 punktach na kazdej dziatce roboczej
przed odbiorem:

w 2 punktach

6.3.2. Szeroko$¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5
cm.

Na jezdniach bez krawe¢znikow szeroko$¢ podbudowy powinna by¢ wicksza od szerokosSci
warstwy wyzej lezacej, o co najmniej 25 cm lub o wartos¢ wskazang w dokumentacji
projektoweyj.

6.3.3. R6wnos¢ podbudowy

Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata lub planografem, zgodnie z
BN-68/8931-04.

Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata.

Nierownosci podbudowy nie moga przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.3.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa, z tolerancjg [1 0,5 %.

6.3.5. Rzgdne wysoko$ciowe podbudowy

Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podtoza

Os$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz
15 cm.

6.3.7. Grubos$¢ podbudowy 1 ulepszonego podtoza

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.4.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okre$lonych
w punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co
najmniej 10 cm, wyroOwnane i1 powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm 1 nie
zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt
poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na petng grubos¢ do potowy szerokosci pasa
ruchu, dotoZenie materialu i powtorne zageszczenie.

6.4.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiednig glebokos¢, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupelnione nowym
materiatem o odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnane 1 ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny
pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.4.3. Niewlasciwa no$no$¢ podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie
roboty niezb¢dne do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Inzyniera.
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Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie
no$nosci podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za zgodne z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg. pkt. 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STS D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne"
pkt 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? podbudowy obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- sprawdzenie podtoza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- rozlozenie mieszanki,

- zageszczenie roztozonej mieszanki,

- przeprowadzenie pomiardow i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji techniczne;,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-EN 1744-1 Badanmia chemicznych wlasctwosc: kruszyw -- Analiza
chemiczna

3. PN-EN 933-1 Badama geometrycznych wlasciwosci kruszyw -- Oznaczanie
skladu ziamowego -- Metoda przesiewania

4. PN-EN9334 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw -- Czesé 4:
Oznaczanie ksztaltu ziam -- Wskaznik ksztattu

5. PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw -- Oznaczanie

procentowej zawartosci ziarn o powierzchmiach powstalych w
wyniku przekruszemia lub lamania kruszyw grubych

6. PN-EN933-6 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw -- Czesé 6:
Ocena wlasciwosci powierzchm -- Wskaznik przeplywu
kruszyw

7. PN-EN 1367-1 Badamia wlasciwosci cieplnych 1 odpomosci kruszyw na
dzialanie czynnikow atmosferycznych -- Czesé 1: Oznaczanie
mrozoodpomosci

10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanmie rozpadu
krzemianowego

12. PN-EN 1097-17 Badamia mechanicznych 1 fizycznych wlasciwosci kruszyw —
Badania. Oznaczanie wilgotnoscie

14. PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych 1 powierzchniowych
utrwalen stosowanych na drogach. lotmiskach 1 mnych
powierzchniach przeznaczonych do ruchu

17. PN-EN 197-1 Cement -- Czes¢ 1: Sklad. wymagania 1 kryteria zgodnosci
dotyczace cementow powszechnego uzytku

18. PN-EN 13055-1 Kruszywa lekkie -- Czes¢ 1: Kruszywa lekkie do betonu.
zaprawy 1 rzadkiej zaprawy

19. PN-EN 459-1 Wapno budowlane -- Czesé 1: Definicje., wymagamia 1 krytenia
zgodnosci
20. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobierania probek.

badanie 1 ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu., w
tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa 1 nawierzchnia z tlucznia
kamiennego

23. PN-S-96035 Popioly lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport 1 przechowywanie

26. PN-EN933-8 Badamia geometrycznych wlasciwosc: kruszyw -- Czesé 8:
Ocena zawartosci drobnych czastek -- Badanie wskaznika
piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia

nawierzchni podatnych 1 podloza przez obciazenie plyta

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomuar rownosci mnawierzchm
planografem 1 lata

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugieciomierzem
belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

31. PN-EN13242+A1 Kruszywa do mniezwiazanych 1 zwiazanych hydraulicznie
matenialow stosowanych w obiektach budowlanych 1
budownictwie drogowym

10.2. Inne dokumenty

31. Katalog typowych konstrukcj1 nawierzchni podatnych 1 pélsztywnych, IBD1iM - Warszawa 1997.
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SZCZEGOLOWA SPECYFI KACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

D. 08.02.02 CHODNIK Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych (zwanej dalej Specyfikacja Techniczng — ST) sg wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robot zwigzanych z wykonaniem chodnika w ramach budowy sifowni zewnetrznej
przy promenadzie w Smilowie na dzialce nr ew. 277 obreb 0015 Smilowo, gm. Wiecbork.

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot na w/w zadaniu.

1.3. Zakres robét objetych ST
W niniejszym kontrakcie przewidziano utozenie chodnika z kostki brukowej betonoweyj,
grubosci 6 cm szarej typu starobruk.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa — ksztaltka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach potaczonych ze
sobg trwale w fazie produkc;ji.

1.4.2. Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace jakosSci robot
Za jako$¢ zastosowanych materiatbw 1 wykonanych robot oraz ich zgodnos¢
z wymaganiami niniejszej ST i poleceniami Inzyniera odpowiedzialny jest Wykonawca robot.
Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy:
- wyegzekwowanie od producenta (dostawcy) materiatow odpowiedniej jakosci,
- ustalenie i1 przestrzeganie takich warunkow transportu 1 przechowywania materiatow, ktore
zagwarantuja zachowanie ich jakosci 1 przydatnosci do planowanych robot,
- okre$lenie 1 uzgodnienie takich warunkow dostaw (wielkos$ci i czestotliwosci) aby mogta by¢
zapewniona rytmicznos$¢ produkcji.

2. MATERIALY

2.1. Betonowa kostka brukowa
2.1.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie
drogowym jest posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przez uprawniong jednostke.
2.1.2. Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys 1 peknig¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gorna kostek powinna by¢ rowna i1 szorstka, a krawedzie kostek rowne i proste,
wklgsnigcia nie powinny przekracza¢ 2 mm dla kostek o grubosci < 80 mm.
2.1.3. Ksztatt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnika stosuje si¢ betonowa kostke brukowa o grubosci 60
mm. Kostki tej grubo$ci produkowane sa w kraju.
Tolerancje wymiarowe wynosza:

-nadlugosci . £ 3mm

- na szerokosci  + 3 mm

- na grubosci +5mm
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Kolory kostek produkowanych aktualnie w Polsce to: szary, ceglany, klinkierowy,
grafitowy i1 bragzowy.
2.1.4. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych

Betonowe kostki brukowe powinny mie¢ cechy fizykomechaniczne okre§lone w tablicy
nr 1.Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych

L.p. | Cechy Wartos¢
1. Wytrzymatos$¢ na $ciskanie po 28 dniach, Mpa, co najmniej
a. $rednia z sze$ciu kostek 60
b. najmniejsza pojedynczej kostki 50
2. Nasigkliwos¢ woda wg PN-B-06250, %, nie wigcej niz 5
3. Odporno$¢ na zamrazanie, po 50 cyklach zamrazania, wg PN-B-
06250 Brak
a. peknigcie probki 5

b. strata masy, %, niec wigcej niz
C. obnizenie wytrzymaloSci na S$ciskanie w stosunku do |20
wytrzymato$ci probek nie zamrazanych, %, nie wiecej niz

4. Scieralno$¢ na tarczy Boehemego wg PN-B-04111, mm, nie wiecej |4
niz
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany przez Wykonawce do
uktadania chodnika powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i uzyskaé akceptacj¢ Inwestora.
Sprzet powinien by¢ utrzymany w dobrym stanie technicznym.

Jakikolwiek sprzet 1 narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostang
przez Inzyniera zdyskwalifikowane i1 nie dopuszczone do robot.

3.2. Sprzet do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wykonuje si¢ recznie.
Jesli powierzchnie sa duze, a kostki brukowe majg jednolity ksztatt i kolor, mozna stosowac
mechaniczne urzadzenia uktadajace. Urzadzenie sklada si¢ z wozka i chwytaka sterowanego
hydraulicznie, stuzagcego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich utozenia.

Do zageszczania nawierzchni stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostona z tworzywa
sztucznego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jakos$¢ 1 wlasciwosci przewozonych materialow.

Do transportu betonowej kostki brukowej nalezy uzywa¢ samochodow skrzyniowych.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sg warstwowo na palecie. Po
uzyskaniu wytrzymato$ci betonu min. 0,7 wytrzymatosci projektowanej, kostki przewozone sa
na stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie pakuje je w foli¢ 1 spina tasmg stalowa, co gwarantuje
transport samochodami w nienaruszonym stanie.
Kostki betonowe mozna rdéwniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych
producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
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5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
kontraktowa, wymaganiami ST oraz poleceniami Inzyniera.

5.2. Podsypka
Na podsypke nalezy stosowaé piasek i cement  1:4 grubosci min. 4cm. Podsypka
powinna by¢ zwilzona woda, zageszczona i wyprofilowana.

5.3. Ukladanie chodnika z betonowych kostek brukowych

Z uwagi na roznorodnos$¢ ksztattow i1 kolorow produkowanych kostek, mozliwe jest
utozenie dowolnego wzoru — weczesniej ustalonego w dokumentacji projektowej lub
zaakceptowanego przez Inwestora.

Kostke uklada si¢ na podsypce cementowo — piaskowej w taki sposéb, aby szczeliny
miedzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostk¢ nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od
projektowanej niwelety chodnika, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega
zageszczeniu.

Po ulozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetni¢ piaskiem, a nastgpnie zamiesé
powierzchni¢ utozonych kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapic
do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania utozonego chodnika z kostek brukowych, stosuje si¢ wibratory ptytowe
z oslong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem.
Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka
i jednoczes$nie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zaggszczenia nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupetié¢ szczeliny materiatem do wypetniania i zamie$¢
nawierzchni¢. Chodnik z wypelnieniem spoin piaskiem nie wymaga pielegnacji — moze by¢
zaraz oddany do uzytkowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent kostek
brukowych posiada aprobate techniczna.

Na zadanie Inwestora, niezaleznie od posiadanego atestu, mozna zgda¢ od producenta
wynikow biezacych badan wyrobu na Sciskanie. Zaleca sig¢, aby do badania wytrzymatosci na
Sciskanie pobiera¢ 6 probek (kostek) dziennie ( przy produkcji dziennej ok. 600 m? powierzchni
kostek utozonych w nawierzchni)

Poza tym, przed przystapieniem do robdt Wykonawca sprawdza wyrob w zakresie
wymagan podanych w pkt. 2.1.2 1 2.1.3 1 wyniki badan przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Sprawdzenie podloza
Sprawdzenie podloza polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjg kontraktowa.
Dopuszczalne tolerancje wynosza:
- dla glebokosci koryta :
- 0 szeroko$ci do 3 m
- 0 szeroko$ci powyzej 3 m :
- dla szerokosci koryta
6.2.2. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grubos$ci i wymaganych spadkdéw poprzecznych
1 podtuznych polega na stwierdzeniu zgodnos$ci z dokumentacjg kontraktowg oraz pkt. 5.2
niniejszej ST.

H+ H -+

lcm
2cm
5¢cm

6.2.3. Sprawdzenie wykonania chodnika
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Sprawdzenie wykonania chodnika z betonowych kostek brukowych polega na
stwierdzeniu zgodnos$ci wykonania z dokumentacja kontraktowa oraz wymaganiami pkt. 5.4
niniejszej ST :

- pomierzenie szerokosci spoin

- sprawdzenie prawidlowos$ci ubijania ( wibrowania)

- sprawdzenie prawidlowosci wypelnienia spoin

- sprawdzenia , czy przyjety desen (wzoér ) 1 kolor nawierzchni jest zachowany

6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
6.3.1. Sprawdzenie rownosci chodnika

Sprawdzenie rownos$ci nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ tata co najmniej raz na kazde
150 do 300 m? utozonego chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz raz na 50
m chodnika. Dopuszczalny przeswit pod tata nie powinien przekraczaé¢ 1,0 cm.
6.3.2. Sprawdzenie profilu podtuznego

Sprawdzenie profilu podluznego przeprowadzi¢ nalezy za pomoca niwelacji, biorac pod
uwage punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w punktach zatlamania nie moga
przekracza¢ = 3 cm.
6.3.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywac nalezy szablonem z poziomica, co
najmniej raz na kazde 150 do 300 m? chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz
co 50 m.

Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profilu wynosza + 0,3 %.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowi jest m® (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowej
kostki betonowej.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca w obecnosci Inzyniera.
Obmiar robdt polega na okresleniu faktycznego zakresu robdt oraz obliczeniu rzeczywistych
ilosci wbudowanych materiatow.
Wyniki obmiaru nalezy poréwna¢ z przedmiarem robot z kontraktu, w celu okreslenia réznic
w ilosci robot.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi podlega chodnik wykonany z brukowej kostki betonowe;j.

Podstawa do oceny jako$ci i1 zgodnosci robot z kontraktem sg badania i pomiary
prowadzone przed przystapieniem do robdt, w czasie realizacji robot jak i po zakonczeniu robot
oraz ogledziny wizualne dokonywane podczas odbioru. Zakres. Czestotliwos¢ 1 rodzaj badan
powinien by¢ zgodny z wymaganiami niniejszej ST.

Przed zgloszeniem robot do odbioru nalezy zebra¢ i uporzadkowaé wszystkie wyniki
badan i pomiarow. W przypadku watpliwosci, co do jakosci robdt lub brakow Wykonawca
w porozumieniu z Inzynierem wykona dodatkowe badania laboratoryjne lub pomiary
uzupetniajace.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja kontraktowa, ST 1 wymaganiami
InZyniera, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daly wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m? chodnika i schodéw terenowych z brukowej kostki betonowej
obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- zakup 1 dostarczenie materiatOw na miejsce wbudowania wraz z roztadunkiem,
- wykonanie podsypki cementowo —piaskowej,
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- ulozenie warstwy brukowej wraz z zaggszczeniem 1 wypelnieniem szczelin,
- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe. Wymagania 1 metody badan

PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy

PN-EN 197-1:2002 Metody badania cementu. Sposoby pobierania i przygotowywania probek
cementu

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badania i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu
PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
PN-B-24005:1997 Asfaltowa masa zalewowa

PN-EN 933-1:2000 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu
ziarnowego. Metoda przesiewania.

PN-EN 933-8:2001 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Czg$¢ 8: Ocena zawarto$ci
drobnych czastek. Badanie wskaznika piaskowego.

PN-EN 933-6:2002 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Czegs¢ 6: Ocena whasciwosci
powierzchni. Wskaznik przeptywu kruszyw.

PN-EN 17441:2000 Badania chemicznych wiasciwos$ci kruszyw. Analiza chemiczna

PN-EN 10973:2000 Badania Mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczenia
gestosci nasypowej 1 jamisto$ci

PN-78/B-06714/46. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie potencjalnej reaktywnosci
alkalicznej metoda szybka.

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata.

10.2. Inne dokumenty

Instrukcja ITB Nr 234/95. Wytyczne badania promieniotworczo$ci naturalnej surowcow
1 materiatow budowlanych.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

D. 08.03.01 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych (zwanej dalej Specyfikacja Techniczna - ST) s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwigzanych z ulozeniem betonowego obrzeza chodnikowego w ramach budowy
sitowni zewnetrznej przy promenadzie w Smilowie na dzialce nr ew. 277 obreb 0015
Smilowo, gm. Wiecbork.

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot na w/w zadaniu.

1.3. Zakres robdt objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej] ST dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z ulozeniem betonowego obrzeza chodnikowego (wymiary wg projektu).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe — prefabrykowane belki rozgraniczajace jednostronnie lub
dwustronnie ciggi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do komunikacji.

1.4.2. Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Materiaty — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne ze specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez InZyniera.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami.

2. MATERIALY

2.1. Obrzeza betonowe
Powinny odpowiada¢ wymaganiom BN-80/6775-03 ,,Prefabrykaty budowlane z betonu.
Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingdéw 1 torowisk tramwajowych. Krawezniki 1 obrzeza
chodnikowe”.
Warunkiem dopuszczenia do stosowania obrzezy betonowych w budownictwie
drogowym jest posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przez uprawniong jednostke.
Nalezy zastosowac obrzeze wysokie 8x30x100 cm gatunku 1.
Do produkcji obrzezy nalezy uzy¢ beton wg PN-B-06250, klasy B30.
Beton uzyty do produkcji kraweznikow powinien charakteryzowac sie:
- nasigkliwo$cig ponizej 4 %,
- mrozoodpornos$cig i wodoszczelnoscig, zgodnie z normg PN-B-06250,
- Scieralno$cig na tarczy Boehmego < 3mm,
- stopniem mrozoodpornos$ci betonu F150.

2.2. Piasek na podsypke piaskowa
Powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11113:1996 "Kruszywo naturalne do
nawierzchni drogowych. Piasek™.

2.3. Zaprawa cementowo-piaskowa do wypelnienia spoin miedzy obrzezami
- cement portlandzki - odpowiadajagcy wymaganiom PN-EN 197-1:2002 Cement. Sktad,
wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace cementdéw powszechnego uzytku,
- piasek - nalezy stosowa¢ drobny, ostry piasek odpowiadajgcy wymaganiom
PN-B-11113:1996 "Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek",
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- woda - nalezy stosowa¢ wode odpowiadajagcg wymaganiom PN-88/B-32250 ,,Materiaty
budowlane. Woda do betondw i zapraw”.
3. SPRZET

Obrzeza betonowe chodnikowe uktada si¢ rgcznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu
pomocniczego.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot 1 wtasciwosci przewozonych materiatlow.

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu
po osiggnigciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymato$ci projektowane;.

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ i uszkodzeniami
W czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materiatow i wykonanych roboét, za ich zgodno$é z dokumentacja kontraktowa,
wymaganiami ST oraz poleceniami Inwestora.

5.1. Wykonanie koryta
Koryto pod podsypke nalezy wykona¢ zgodnie z PN-B-06050.

5.2. Podloze lub podsypka

Podloze pod ustawienie obrzeza stanowi¢ ma podsypka cementowo — piaskowa
o grubos$ci warstwy od 3 do 5 cm po zageszczeniu. Podsypke wykonuje si¢ przez zasypanie
koryta a nastgpnie zageszczenie z polewaniem woda.

5.3. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podlozu w miejscu i ze
swiattem (odlegloscig goérnej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym
z ustaleniami dokumentacji kontraktowej.

Zewngtrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypehié je piaskiem lub
zaprawg cementowo — piaskowg w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ 1 zmy¢
woda. Spoiny musza by¢ wypetione catkowicie na pelng glebokos¢.

6. KONTROLA JAKOSCI

Celem kontroli jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zatozong jakos$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot i jakosci
materialow.

6.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystagpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow
przeznaczonych do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych
badan Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin
elementu przez pomiar 1 policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i1 krawedziach
elementu, zgodnie z wymaganiami z tablicy 3. Pomiary dlugosci 1 glgbokosci uszkodzen nalezy
wykona¢ za pomocg przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnosciag do 1 mm, zgodnie
z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementoéw nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1
mm przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami
tablicy 11 2.
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Sprawdzenie katow prostych w narozach elementow wykonuje si¢ przez przylozenie
katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnosciag do 1 mm.
Badania pozostatych materialdow powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci okreslone
w normach podanych dla odpowiednich materiatow wymienionych w pkt. 2.

6.2. Badania w czasie robot
W czasie robot nalezy sprawdzi¢ wykonanie:
a. koryta pod podsypke ( tawe) — zgodnie z wymaganiami pkt.5.1
b. podloza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (tawy) ze zwiru lub piasku —
zgodnie z wymaganiami pkt. 5.2
C. ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego — zgodnie z wymaganiami pkt. 5.3 przy
dopuszczalnych odchyleniach:
- linii obrzeza w planie, ktore moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dlugosci obrzeza
- niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza, ktore moze wynosi¢ £ 1 cm na kazde 100 m dlugosci
obrzeza
- wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktére powinno wykazaé catkowite wypekienie
badanej spoiny na petng glebokos¢

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie
z dokumentacjg kontraktowa 1 ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru
beda wpisane do rejestru obmiardw.

Jednostka obmiarowg jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg kontraktowa, ST 1 wymaganiami
InZyniera, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatno$¢ nalezy przyjmowac¢ na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt. 7, zgodnie
z obmiarem, po odbiorze robot.
Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- zakup 1 dostarczenie materialdow wraz z roztadunkiem,
- oznakowanie robot,
- wykonanie koryta,
- rozscielenie 1 ubicie podsypki,
- ustawienie obrzeza,
- wypelnienie spoin,
- obsypanie zewngtrznej §ciany obrzeza,
- wykonanie badan i pomiar6w wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-EN 1340:2004 Obrzeza betonowe. Wymagania 1 metody badan

PN-EN 933-1:2000 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu
ziarnowego. Metoda przesiewania.

PN-EN 933-8:2001 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Czg$¢ 8: Ocena zawarto$ci
drobnych czgstek. Badanie wskaznika piaskowego.
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PN-EN 933-6:2002 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Czes$¢ 6: Ocena wlasciwosci
powierzchni. Wskaznik przeptywu kruszyw

PN-EN 1744-1:2000 Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna

PN-EN 1097-3:2000 Badania Mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczenia
gestosci nasypowej 1 jamistosci.

PN-78/B-06714/46 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie potencjalnej reaktywnosci
alkalicznej metodg szybka.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tatg

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materialow

stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

10.2. Inne dokumenty

Katalog szczegotéw drogowych ulic, placow i parkéw miejskich, KB 8-3.3 (7) - Warszawa
1987r. Instrukcja ITB Nr 234/95. Wytyczne badania promieniotworczosci naturalnej surowcow
budowlanych. 2004
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

GG -00.12.01 POMIAR POWYK. ZREALIZOWANYCH OBIEKTOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych (zwanej dalej specyfikacja -ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z pomiarami powykonawczymi zrealizowanych drogowych obiektéw
budowlanych w ramach budowy sitowni zewnetrznej przy promenadzie w Smilowie na
dzialce nr ew. 277 obreb 0015 Smilowo, gm. Wiecbork.

1.2. Zakres stosowania ST
ST jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zlecaniu robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Zakres prac ujetych w niniejszej ST dotyczy wykonania pomiaréw powykonawczych
i obejmuje: prace przygotowawcze, prace polowe, prace kameralne.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Dzialka (zwana tez dzialka gruntu) — ciaggly obszar gruntu, jednorodny ze wzgledu na stan
prawny; pod pojeciem ,,dziatka” rozumie si¢ tez cze$¢ nieruchomosci wydzielong w wyniku jej
podziatu, albo scalenia i podziatu, a takze odrgbnie potozong cze$¢ tej nieruchomosci.

1.4.2. Dokumentacja formalno — prawna — zbior dokumentoéw (materialow) niezbednych w celu
nabywania nieruchomosci,

1.4.3. Dokumentacja geodezyjna i kartograficzna - zbior dokumentéw (materiatow) powstatych
w wyniku geodezyjnych prac polowych i obliczeniowych oraz opracowan kartograficznych,
1.4.4. Linia graniczna — linia oddzielajaca tereny bg¢dace przedmiotem odrgbnej wiasno$ci
(sktada si¢ najczgsciej z odcinkow prostych laczacych punkty graniczne; przebieg linii
granicznej nieruchomosci gruntowej w terenie, jest opisany w protokole granicznym
i przedstawiony na szkicu granicznym, ktore wchodza w sktad dokumentacji rozgraniczenia
nieruchomosci),

1.4.5. Mapa katastralna (mapa ewidencji gruntow i1 budynkoéw) — zbidr informacji (wraz
z opisem) o przestrzennym usytuowaniu dzialek i budynkow; jest mapa numeryczna, a jej edycje
stanowig mapy obrebowe o kroju arkuszowym; mapa katastralna stanowi cze$¢ sktadowa
katastru nieruchomosci,

1.4.6. Mapa numeryczna — zbior danych stanowigcych numeryczng reprezentacje mapy
graficznej, dogodny do przetwarzania komputerowego,

1.4.7. Mapa zasadnicza — wielkoskalowe opracowanie kartograficzne, zawierajace aktualne
informacje o przestrzennym rozmieszczeniu obiektow ogolnogeograficznych oraz elementow
ewidencji gruntow 1 budynkéw, a takze sieci uzbrojenia terenu: nadziemnych, naziemnych
I podziemnych,

1.4.8. Osnowa geodezyjna pozioma — usystematyzowany zbior punktow, ktorych wzajemne
potozenie na powierzchni odniesienia zostato okre§lone przy zastosowaniu techniki geodezyjnej,
1.4.9. Osnowa geodezyjna wysokosciowa — usystematyzowany zbidr punktow, ktorych
wysokos$¢ w stosunku do przyjetej powierzchni odniesienia zostata okre§lona przy zastosowaniu
techniki geodezyjnej,

1.4.10. Osnowa realizacyjna — osnowa geodezyjna (pozioma i wysoko$ciowa), przeznaczona do
geodezyjnego wytyczenia elementow projektow w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy
1 montazu urzadzen i1 konstrukcji. Osnowa ta powinna stuzy¢ do pomiaréw kontrolnych
przemieszczen 1 odksztalcen, a takze w miar¢ mozliwosci do pomiarow powykonawczych,
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1.4.11. Sie¢ uzbrojenia terenu — wszelkiego rodzaju naziemne, nadziemne i podziemne przewody
1 urzadzenia: wodociggowe, kanalizacyjne, gazowe, cieplne, telekomunikacyjne,
elektroenergetyczne i inne, a takze podziemne budowle, jak: tunele, przejscia, parkingi,
zbiorniki, itp.,

1.4.12. Znak graniczny — znak z trwatego materiatu umieszczony w punkcie granicznym, a takze
trwaty element zagospodarowania terenu znajdujacy si¢ w tym punkcie.

Pozostale okreslenia podstawowe zawarte sg w przepisach prawa oraz odpowiednich Polskich
Normach, a takze instrukcjach i wytycznych technicznych obowigzujacych w geodezji
i kartografii.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace prac
1.5.1. Wymagania og6lne

Wykonawca  robot  jest odpowiedzialny za  jako$¢ prac oraz zgodno$¢ ich
wykonania z obowigzujgcymi przepisami prawnymi i technicznymi, ustaleniami ST oraz
poleceniami Inzyniera.

Specyfikacje techniczne i dokumenty dostarczone Wykonawcy przez Zamawiajacego sa
istotnymi elementami zlecenia i jakiekolwiek wymagania wystepujace w jednym z tych
dokumentéw sg tak samo wigzace, jak gdyby wystepowaly one we wszystkich innych
dokumentach. Wymiary okreslone liczba s3 wazniejsze od wymiardw wynikajacych ze skali
rysunku.

1.5.2. Ochrona wtasnosci

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem
wlasnosci prywatnej i publicznej. W razie wyrzadzenia szkdd, w zwigzku z wykonywaniem prac
geodezyjnych (zniszczenie drzew, krzewow, nasadzen, plonéw itp.), Wykonawca zobowigzany
jest, zgodnie z przepisami Kodeksu cywilnego i ustawy Prawo geodezyjne i kartograficzne, do
naprawienia tych szkod lub wyptacenia wlascicielom odszkodowania.

1.5.3. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Wykonawca ponosi pelng odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo 1 higieng¢ pracy.
W szczegolnosci, dotyczy to pomiaréw wykonywanych na istniejacych drogach, a takze przy
inwentaryzacji urzadzen podziemnych. Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ prace
prowadzone na drogach odpowiednimi znakami drogowymi, zgodnie z zatwierdzonym
projektem organizacji ruchu.

2.MATERIALY

2.1. Materialy do wykonywania prac geodezyjnych i kartograficznych
2.1.1. Ogolne wymagania

Materialy stosowane do wykonywania prac geodezyjnych 1 kartograficznych powinny
spelnia¢ wymagania Polskich Norm oraz instrukcji i wytycznych technicznych, a ewentualne
odstepstwa nalezy bezwzglednie uzgodni¢ z Zamawiajgcym.
2.1.2. Prace polowe

Przy wykonywaniu prac polowych stosuje si¢: jako znaki naziemne, stupki betonowe,
kamienne i inne, jako znaki podziemne. plytki betonowe z krzyzem, rurki drenarskie, butelki,
jako znaki wysoko$ciowe, glowice metalowe, jako znaki pomocnicze, rurki,bolce metalowe oraz
pale drewniane.Pale drewniane oraz rurki i1 bolce metalowe, uzywane jako materiaty
pomocnicze, powinny posiada¢ wymiary dostosowane do potrzeb.
2.1.3. Prace kartograficzne

Materialy uzywane do prac kartograficznych to: dyskietki, pltyty CD, papier kreslarski,
kalki, folie, tusze itp. Papier kreslarski, kalki, folie, tusze powinny posiada¢ wysokie parametry
uzytkowe dotyczace trwatos$ci 1 odpornosci na warunki zewnetrzne. Materialy stosowane do
sporzadzania opracowan kartograficznych (map) musza gwarantowaé stala, ciagla w czasie,
wysoka doktadno$¢ kartometryczng przedstawionego na nim opracowania (materiat praktycznie
nie podlegajacy deformacjom i skurczom). Dyskietki i inne komputerowe no$niki informacji
powinny odpowiada¢ standardom informatycznym.
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3.SPRZET

3.1. Sprzet do wykonywania prac geodezyjnych i kartograficznych
3.1.1. Ogblne wymagania

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takiego sprzetu, ktory pozwoli na
osiggniecie wymaganych doktadnosci, zarowno przy pracach pomiarowych, jak i przy
opracowaniach kartograficznych.
3.1.2. Prace pomiarowe

Do wykonywania prac pomiarowych nalezy stosowac sprz¢t i narzedzia okreslone w
instrukcjach i wytycznych technicznych obowiazujacych w geodezji i kartografii. Wszelkie
urzadzenia pomiarowe powinny posiada¢ atesty i aktualne §wiadectwa legalizacyjne wymagane
odpowiednimi przepisami. Dotyczy to zarowno teodolitow, niwelatoréw, dalmierzy, wyrywaczy
urzadzen podziemnych, ploteréw itp., jak i prostych przyrzadéw takich jak tasmy i ruletki.

Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym i okresowo
sprawdzany.

3.2. Sprzet do prac polowych

Przy wykonywaniu prac polowych dotyczacych pomiaru powykonawczego nalezy
zastosowac sprzet o doktadno$ciach nie mniejszych od nizej podanych: instrumenty typu Total
Station o dokladnoéci pomiaru katéw 20 oraz odlegtoéci 10 mm + 10 mm/km, nasadki
dalmiercze o doktadnosci pomiaru odleglosci 10 mm + 10 mm/km, teodolity o doktadnosci
pomiaru katow 20, niwelatory o doktadno$ci pomiaru 5 mm/km. Wszelkie odstepstwa musza
by¢ zaakceptowane przez Zamawiajacego.

4 TRANSPORT

Wybér $rodkéw transportu nalezy do Wykonawcy. Materiatly 1 sprzet moga byc¢
przewozone dopuszczonymi do ruchu srodkami transportu.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie i wykonanie prac zgodnie z warunkami
umowy 1 przepisami prawnymi oraz poleceniami Zamawiajacego (wszelkie polecenia
1 uzgodnienia migedzy Zamawiajagcym, a Wykonawcag wymagaja formy pisemnej). Wykonawca
ponosi odpowiedzialno$¢ za nastgpstwa wynikajace z nieprawidlowego wykonania prac. Przed
przystapieniem do wykonania prac geodezyjnych i kartograficznych Wykonawca zobowigzany
jest zglosi¢ prace do osrodka dokumentacji (jezeli zgodnie z przepisami podlegaja one
zgloszeniu), a nastgpnie po ich zakonczeniu przekaza¢ materialy i  informacje powstate
w wyniku tych prac do panstwowego zasobu geodezyjnego i1 kartograficznego. Pracami
geodezyjnymi i kartograficznymi powinna kierowa¢ i sprawowa¢ nad nimi bezposredni nadzér
i kontrolg¢ wylgcznie osoba posiadajgca odpowiednie uprawnienia zawodowe - zgodnie
z wymaganiami przepisow Prawo geodezyjne i kartograficzne.

5.2. Prace przygotowawcze
5.2.1. Zapoznanie si¢ z wytycznymi i ustaleniami

Wykonawca zobowigzany jest zapozna¢ si¢ z zakresem opracowania i1 przeprowadzi¢
z Zamawiajagcym uzgodnienia dotyczace ewentualnych etapéw wykonywania pomiarow
powykonawczych.
5.2.2. Zebranie niezbednych materiatéw i informacji

Pomiary powykonawcze, zrealizowanych drogowych obiektow budowlanych, powinny
by¢ poprzedzone uzyskaniem z o$rodka dokumentacji informacji o rodzaju, poloZeniu i stanie
punktow osnowy geodezyjnej (poziomej i wysokosciowej) oraz mapie zasadniczej 1 katastralnej.
W przypadku stwierdzenia, ze w trakcie realizacji obiektu nie zostala wykonana biezaca
inwentaryzacja sieci uzbrojenia terenu, nalezy powiadomi¢ o tym Zamawiajacego.
5.2.3. Analiza i ocena zebranych materialow
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Przy analizie zebranych materiatow nalezy ze szczeg6lng uwaga ustali¢: klasy
1 dokladnosci istniejacych osndéw geodezyjnych oraz mozliwosci wykorzystania ich do
pomiarow powykonawczych, rodzaje uktadow wspotrzednych i poziomow odniesienia, zakres
1 sposob aktualizacji dokumentéw bazowych znajdujacych si¢ w osrodku dokumentacji o wyniki
pomiaru powykonawczego.

5.3. Prace polowe
5.3.1. Wywiad szczegotowy w terenie

Pomiary powykonawcze, w ich pierwszej fazie, powinny by¢ poprzedzone wywiadem
terenowym majagcym na celu: ogdélne rozeznanie w terenie, odszukanie punktéw istniejacej
osnowy geodezyjnej, ustalenie stanu technicznego tych punktéw oraz aktualizacje opisow
topograficznych, zbadanie wizur pomigedzy punktami i ewentualne ich oczyszczenie, wstepne
rozeznanie odnosnie koniecznosci uzupehienia lub zaprojektowania osnowy poziomej Il klasy
oraz osnowy geodezyjnej.
5.3.2. Prace pomiarowe

W pierwszej kolejno$ci nalezy pomierzy¢ wznowiong lub zatozong osnowg, a nastgpnie
wykona¢ pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukcja G-4 ,Pomiary sytuacyjne
1 wysokosciowe”, mierzac wszystkie elementy treSci mapy zasadniczej oraz tre§¢ dodatkowa tj.:
granice ustalone wedtug stanu prawnego, kilometraz drog, znaki drogowe, punkty referencyjne,
wszystkie drzewa w pasie drogowym, zabytki i pomniki przyrody, wszystkie ogrodzenia (furtki,
bramy), z podzialem na trwale i nietrwale, rowy (w pelnym zakresie), studnie ($rednice),
przekroje poprzeczne co 20+50m, inne elementy wg wymagan Zamawiajacego. W zasadzie,
przy wyzej wymienionych pomiarach stosuje si¢ technologie klasyczne (pomiary bezposrednie).
Przy wigkszych obiektach mogg by¢ stosowane takze metody mieszane tzn. fotogrametryczne
dla tresci ogolnogeograficznej, a klasyczne do pomiaru uzbrojenia terenu, linii
rozgraniczajacych, granic ustalonych wg stanu prawnego i innych elementow.

5.4. Prace kameralne
5.4.1. Obliczenia i aktualizacja map
Prace obliczeniowe nalezy wykonaé przy pomocy sprzetu komputerowego. Wniesienie
pomierzonej tresci na mape¢ zasadniczg oraz katastralng nalezy wykona¢ przy pomocy ploterdw.
Wtérnik mapy zasadniczej dla Zamawiajacego nalezy uzupetlni¢ o elementy wymienione
w punkcie 5.3.2.
5.4.2. Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej
Dokumentacje geodezyjng 1 kartograficzng nalezy skompletowa¢ zgodnie z przepisami
instrukcji O-3 ,Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej”,
z podzialem na: akta postepowania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumentacje techniczng
przeznaczong dla Zamawiajacego, dokumentacj¢ techniczng przeznaczong dla osrodka
dokumentacji. Sposdb skompletowania dokumentacji, o ktérej mowa w ww. ppkcie 3 oraz forme
dokumentéw nalezy uzgodni¢ z o§rodkiem dokumentacji.
5.4.3. Sktad dokumentacji dla Zamawiajacego
Dokumentacja techniczna przeznaczona dla Zamawiajacego stanowi jeden
z dokumentow odbioru prac i powinna by¢ skompletowana, zbroszurowana, badz oprawiona w
odpowiednich teczkach, segregatorach i tubach z opisem kart tytulowych, spisem zawartosci
oraz numeracjg stron.
Dla Zamawiajacego nalezy skompletowac nast¢pujace materialy:
1. sprawozdanie techniczne,
2. wtornik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkowa trescig, o ktdrej mowa w punkcie 5.3.2.,
3. kopie wykazow wspotrzgdnych punktow osnowy oraz wykazy wspotrz. punktéw
granicznych w postaci dyskietki (ptyty CD) i wydruku na papierze,
4. kopie protokdtow przekazania znakow geodezyjnych pod ochrong,
kopie opisoOw topograficznych,
kopie szkicow polowych,
dyskietke (plyte CD) z mapa numeryczng oraz wydruk (wyplotowanie) tych map.

No o
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy zapewnienie na wszystkich etapach realizowania
prac petnej, wewnetrznej kontroli. Kontrola ta powinna by¢ tak zorganizowana, aby na biezaco
zapewniata mozliwo$¢ Sledzenia przebiegu prac, oceniania ich jakos$ci oraz usuwania
nieprawidlowosci mogacych mie¢ wplyw na kolejne etapy. Z przeprowadzonej wewnetrznej
koncowej kontroli prac geodezyjnych i kartograficznych, Wykonawca (osoba posiadajgca
odpowiednie uprawnienia zawodowe) ma obowigzek sporzadzi¢ protokoét, ktdry bedzie stanowit
jeden z dokumentéw do odbioru prac. Jezeli w wyniku tej kontroli Wykonawca stwierdzi, ze
prace zostaly wykonane wadliwie i wymagaja dodatkowych opracowan, prace te winien
wykona¢ we wlasnym zakresie i na swoj koszt. Niezaleznie od kontroli prowadzonej przez
Wykonawce, Zamawiajacy moze powota¢ we wlasnym zakresie inspektora nadzoru.

7.0BMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) trasy objetej opracowaniem.

8.0DBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru

Prace moga by¢ odbierane (po przyjeciu dokumentéw do osrodka dokumentacji)
w cato$ci. Odbioru dokonuje Zamawiajacy.

O gotowosci do odbioru Wykonawca zawiadamia Zamawiajacego na pismie. Odbidr
powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z terminem ustalonym w umowie, liczac od daty
otrzymania przez Zamawiajacego zawiadomienia o gotowosci do odbioru.

8.2. Dokumenty do odbioru prac

Dokumentami stanowigcymi podstawe do odbioru prac s3: zawiadomienie przekazane
przez Wykonawce o zakonczeniu prac, zawiadomienie Wykonawcy przez Zamawiajacego
o terminie odbioru, sprawozdanie z wykonania prac, skompletowana dokumentacja dla
Zamawiajacego, protokot wewnetrznej kontroli, zestawienie zrealizowanych prac.

8.3. Odbior koncowy

Odbiér koncowy polega na finalnej ocenie przez Zamawiajgcego rzeczywistego
wykonania prac wynikajacych z umowy w odniesieniu do ich jakosci, ilosci 1 wartosci. Jesli
Zamawiajacy stwierdzi, ze konieczne jest dokonanie uzupelnien lub poprawek, przerywa swe
czynnosci, okreslajac kolejny termin odbioru.

Z odbioru spisywany jest protokot koncowego odbioru prac. Zasady rgkojmi, wynikajace
z przepisow Kodeksu cywilnego przenosza si¢ odpowiednio na opracowania geodezyjne objete
zamoOwieniem.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowag w kosztorysie ofertowym. Ceny jednostkowe podane w kosztorysie ofertowym sg
cenami obejmujacymi wszystkie koszty wykonania danych prac oraz zysk i ryzyko.

Cena jednostkowa: wszystkie prace objete wymaganiami SST, koszt materiatow wraz
z kosztami zakupow, koszty transportu i sprzetu, koszty posrednie (w tym m.in. koszty ustug
osrodka dokumentacji, koszty odszkodowan za zniszczenia, koszty zwigzane z zabezpieczeniem
bhp), zysk, podatki — zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. Ustawa z dnia 17 maja 1989r. — Prawo geodezyjne i kartograficzne
2. Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlane .
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985r. o drogach publicznych .
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Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. o zagospodarowaniu przestrzennym.

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995
r. w sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynno$ci
geodezyjnych obowigzujacych w budownictwie

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 maja 1990 r.
w sprawie szczegdlowych zasad i trybu zglaszania prac geodezyjnych i kartograficznych
oraz przekazywania materiatow 1 informacji powstalych w wyniku tych prac do
panstwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego

PN-N-02207:1986 Geodezja. Terminologia

PN-N-02251:1987 Geodezja. Osnowy geodezyjne. Terminologia

PN-N-02260:1987 Kartografia. Reprodukcja kartograficzna. Terminologia.
PN-N-99310:1977 Geodezja. Pomiary realizacyjne. Nazwy i1 okreslenia

PN-N-99252:1991 Dalmierze elektroniczne. Terminologia.

Instrukcje technicznego bylego Gtownego Urzedu Geodezji i Kartografii lub Gtownego
Geodety Kraju:

a) O-1 Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych

b) O-3 Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej

¢) G-1 Geodezyjna osnowa pozioma

d) G-2 Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna

e) G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji

f) G-4 Pomiary sytuacyjne i wysokos$ciowe

g) G-7 Geodezyjna inwentaryzacja sieci uzbrojenia terenu

h) K-1 Mapa zasadnicza — 1979r. (tylko do aktualizacji istniejacej mapy zasadniczej
wykonanej wg tych przepisow)

i) K-1 System informacji o terenie. Podstawowa mapa kraju — 1995r. (tylko do aktualizacji
istniejgcej mapy zasadniczej wykonanej wg tych przepisow)

j) K-1 Mapa zasadnicza — 1998r

k) G-1.9 Katalog znakoéw geodezyjnych oraz zasady stabilizacji punktow

[) G-1.5 Szczegdtowa osnowa pozioma, projektowanie, pomiar i opracowanie wynikow.

m) G-3.1 Osnowy realizacyjne

n) G-3.2 Pomiary realizacyjne

0) K-1.2 Mapa zasadnicza. Aktualizacja i modernizacja.
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SZCZEGOLOWA SPECYFI KACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

MA 00.00.00 MALA ARCHITEKTURA ORAZ INNE ELEMENTY WYPOSAZENIA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robdt
Budowlanych (zwanej dalej Specyfikacja Techniczna - ST) sag wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z montazem matej architektury i sitowni zewngtrznych w ramach
budowy sitowni zewnetrznej przy promenadzie w Smilowie na dzialce nr ew. 277 obreb
0015 Smilowo, gm. Wiecbork.

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t na w/w zadaniu.

1.3. Elementy przykladowe

L.awka stalowa z oparciem

Lawka stalowa parkowa o dlugos$ci min. 170cm:

- deski iglaste grubo$¢ min. 4cm,

- konstrukcja - rury stalowe min. fi 50, zabezpieczenie ocynkowanie,

- malowanie - elementy metalowe proszkowo, kolor czarny; drewno lakierobejca 2x, kolor -
odcienie brazu,

- mocowanie - na state do podtoza np. Sruby + beton lub kotwy + beton.
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Kosz parkowy na odpady zmieszane

Kosz parkowy stalowy:

- zadaszony,

- malowany proszkowo,

- kolor czarny,

- pojemnos$¢ okoto 30 litrow,

- wyposazony we wktad i popielnice,

- kotwiony na state do podioza przez zabetonowanie

Stojaki stalowe pojedyncze na rowery

Materiaty:

Stal fi 50, lakierowana proszkowo, kolor czarny

Montaz:

Kotwione na stale przez zabetonowanie elementéw kotwigcych
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Plot drewniany sztachetowy
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Materiat:

Stupy pionowe - bale drewniane o $rednicy min. 10,00cm, montowane na kotwach metalowych
zabetonowanych w gruncie,

Sztachety - proste, heblowane, zaokraglone w gornej czesci , o wymiarach h =1,00m, gr. min.
1,5cm, szer. 9,00 - 10,00cm,

Rygle - heblowane, gr. min. 1,5m, szer. 9 -10cm,

Cato$¢ materialu impregnowana ci$nieniowo oraz zaimpregnowana $rodkiem zewnetrznym
(odcien brazu).
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Zestaw street workout

Elementy zestawu:

— Drabinka pionowa - 2 szt.

— Drabinka pozioma - 1 szt.

— Laweczka sko$na z drabinka (mig¢$nie brzucha) - 1 szt.

— Porecze do podciggania (mig$nie ramion) - 1 kpl.

— Drazki do podciagania - 7 szt.

— Maksymalna wysoko$¢ swobodnego upadku WSU 2,30m
Material: Urzadzenie wykonane ze stali spawalniczej, zabezpieczone antykorozyjnie np.
cynkowanie a nastgpnie malowane np. proszkowo. Wszystkie §ruby dodatkowo wzmocnione
np. zaslepkami polimerowymi.
Elementy konstrukcyjne: np. stupy pionowe min. 80x80 grubos¢ Scianki 4mm. W przypadku
zwigkszonego przekroju stupa np. 100x100 mozliwos¢ zmniejszenia grubosci $cianki do 3mm.
Stupy zabetonowane fundamentem z betonu B20/25.
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Zestawy do silowni napowietrznych

Urzadzenia sitowe dwustanowiskowe:
— Urzadzenia montowane na pylonie,
— Fundament - beton B25/B30,

— Konstrukcja - stalowa, zabezpieczona antykorozyjnie oraz dodatkowo malowana np.
proszkowo,

— Oparcia - ptyta HDPE,

— Na urzadzeniu tabliczka z instrukcja dotyczaca ¢wiczen,

— Przeguby metalowo - gumowe umozliwiajace ptynny przyrost oporu urzadzenia,

— Stopy antyposlizgowe,
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