MICHAL BAK ul. Stary Rynek 1/1, 89 - 410 Wiecbork

SPECYFIKACJA )
TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

NAZWA ZADANIA:

»Budowa placu zabaw w Wiecborku i Borzyszkowie oraz przebudowa placu zabaw
w Sypniewie”

Lokalizacja inwestycji: DZIALKI NR EW.:
» 24/2, obreb 0002 Wiecbork,
» 3/1, obreb 0001 Borzyszkowo,
» 224/3obreb 0014 Sypniewo;
» gm. Wiecbork; powiat sepolenski; woj. kujawsko-pomorskie.

Inwestor: Gmina Wiecbork , 89-410 Wiecbork , ul. Mickiewicza 22

Zakres robét objetych niniejsza ST wg okreslen we Wspélnym Stowniku Zamoéwien -
CPV

45000000 — 7 — Roboty budowlane,

45112723 — 9 — Roboty w zakresie ksztattowania placow zabaw,
37535200 — 9 — Wyposazenie placéw zabaw.

Opracowat:

Michat Bak

Wiecbork, dnia 07.01.2022r.
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. WARUNKI OGOLNE

1. Okreslenia podstawowe

Uzyte w Specyfikacji Technicznej wymienione okreslenia nalezy rozumie¢ nastepujgco:
Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonywania roboét, zgodne z Dokumentacjg
Projektowg i Specyfikacjg Techniczng , zaakceptowane przez Inwestora.

Polecenia Inwestora — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inwestora w formie
pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacii
Projektowej.

Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona
przez Zamawiajgcego, o0 ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca),
odpowiedzialna za nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.

Rysunki — czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktdéra wskazuje lokalizacje charakterystyke
i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robot.

Przedmiar robét — wykaz robdét z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

Polskie Normy — normy krajowe oznaczone symbolem ,PN”; okreslajg wymagania, metody
badan oraz metody i sposoby wykonywania innych czynnosci, w szczegdlnosci w zakresie:
bezpieczenstwa pracy i uzytkowania oraz ochrony Zzycia, zdrowia, mienia i $rodowiska,
z uwzglednieniem potrzeb ludzi niepetnosprawnych, podstawowych cech jakosciowych
wspolnych dla asortymentowych grup wyrobow, w tym wtasciwosci techniczno - uzytkowych
surowcow, materiatow, paliw i energii powszechnie stosowanych w produkcji i obrocie,
gtdbwnych parametrow, typoszeregéw, wymiardw przytgczeniowych i innych charakterystyk

technicznych zwigzanych z klasyfikacja rodzajowg i jakosciowg oraz zamiennoscig
wymiarowa i funkcjonalna wyrobdéw, projektowania obiektow budowlanych oraz warunkow
wykonania

i odbioru, a takze metod badan przy odbiorze rob6t budowlano - montazowych, dokumentacji
technicznej.

Teren budowy — przestrzen, w ktérej prowadzone sg roboty budowlane wraz z przestrzenia
zajmowana przez urzgdzenia zaplecza budowy.

Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng
jakosci materiatdéw oraz robét.

Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzgcych do przejmowania i rozkfadania
obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.
Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodnos¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi
tolerancjami,

a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robo6t budowlanych.



Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnig do gtebokosci
przemarzania.

2. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosc¢
z Dokumentacjg Projektowa/ Opisem inwestycji, Specyfikacjg Techniczng oraz poleceniami
Inwestora.

2.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w Umowie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz
z wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi administracyjnymi oraz Dokumentacje
Projektowg i Specyfikacje Techniczna.

2.2. Biuro, obstuga, wyposazenie

W razie koniecznosci Wykonawca zapewni sobie zaplecze we witasnym zakresie na dziatce
wskazanej przez Zamawiajgcego (Inwestora). Zaplecze skfada sie z niezbednych instalacji,
urzgdzen, biur, placow sktadowych oraz drég dojazdowych i wewnetrznych potrzebnych do
realizacji wymienionych Robdt.

Wykonawca zapewni petng obstuge Zatogi w czasie ich pobytu na terenie budowy Iub
w pomieszczeniach Wykonawcow.

Wszelkie koszty zwigzane z niniejszym punktem Specyfikacji bedg ponoszone przez
Wykonawce i powinny by¢ ujete w cenach jednostkowych robot.

2.3. Dokumentacja Projektowa

Przetargowa Dokumentacja Projektowa bedzie zawierata nizej wymienione

opracowania:

- Projekt budowlany/ Opis inwestycji,

- Przedmiar robat,

- Specyfikacje Techniczng Wykonania i Odbioru Robot.

Po podpisaniu umowy Zamawiajgcy przekaze Wykonawcy komplet Dokumentacji projektowej
wraz ze zgtoszeniem robot nie wymagajacych pozwolenia na budowe.

2.4. Zgodnos¢ robot z Dokumentacjg Projektowg

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Inwestora do Wykonawcy stanowig czes$¢ kontraktu.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktéry dokona odpowiednich zmian
lub poprawek. W przypadku rozbieznosci, wazniejszy jest opis wymiarow od odczytu ze skali
rysunkéw. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z Dokumentacjg
Projektowg i ST.

Dane okreslone w Dokumentaciji Projektowej i ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu toleranciji.

Cechy materiatéw i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodnosc¢



z okreslonymi wymogami, rozrzuty tych cech nie mogg przekroczy¢ dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowg
lub ST i wptynie to na niezadowalajgcg jakos¢ elementéw budowli, to takie materiaty beda
niezwtocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

2.5. Zabezpieczenie terenu budowy

Dotyczy budowy catego zadania. W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy,
zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce takie jak:
zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaty, ogrodzenie itp. zapewniajgc w ten sposéb
bezpieczenstwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapdér i znakéw dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed rozpoczeciem, przez
umieszczenie tablic informacyjnych. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Proponuje sie by dojscie i transport materiatow dla wykonania robot odbywat sie drogg
wewnetrzng, na terenie wyznaczonym przy ocieplanym obiekcie.

Przed rozpoczeciem robot, wyznaczony plac nalezy wygrodzi¢ ogrodzeniem tymczasowym.
Ze wzgledu na prowadzenie prac i korzystania z ciggdw komunikacyjnych w obrebie
czynnych obiektow nalezy zachowac szczegolne warunki bezpieczenstwa przy wykonywaniu
robét i transporcie materiatéw.

W zwigzku z wykonywaniem prac w obrebie czynnych obiektow nalezy place budowy
oznakowac, wygrodzi¢, wydzieli¢ wejscie do budynku modernizowanego z petnym
zabezpieczeniem, wykonaniem daszkow ochronnych.

Prace prowadzi¢ pod ciggtym nadzorem, z przestrzeganiem warunkow bezpieczenstwa.
Dojazd do placéw budowy ze zjazdem z ulicy ogélnodostepne;.

2.6. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek znac¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego.

2.7. Ochrona przeciw - pozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowej, bedzie utrzymywac
sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz
produkcyjnych,

w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty fatwopalne bedg sktadowane w sposdéb zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem 0sbb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

2.8. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty ktére w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
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Nie dopuszcza sie materiatdw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym
od dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robét bedg miaty swiadectwo dopuszczenia,

wydane przez uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajgce brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.

Materiaty ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robét ich
szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem

przestrzegania wymagan technologicznych ich wbudowania.

Jezeli tego wymagajg odpowiednie przepisy. Zamawiajgcy powinien otrzymac¢ zgode na
uzycie tych materiatéw od wtasciwych organow administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatdow szkodliwych dla otoczenia zgodnie z specyfikacjami,
a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Zamawiajgcy.

2.9. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgadzenia
podziemne, takie jak: rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedgcych
wiascicielami  tych urzgdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizaciji.

Wykonawca zapewni ich wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Inwestora i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspodtpracowat dostarczajgc wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca ponosi w catosci konsekwencje
finansowe spowodowanym przez niego uszkodzeniem.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatanie uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych przez Zamawiajgcego.

2.10. Ograniczenia obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0$ pojazdéw przy
transporcie materiatdw i wyposazenia na terenie robot. Uzyska on wszelkie niezbedne
zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych wagowo i gabarytowo tadunkéw
i w sposoéb ciggly bedzie o kazdym takim transporcie powiadamiat Inwestora.

2.11. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy, w szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby
personel nie wykonywat prac w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne
oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia osoéb zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieczenhstwa publicznego.
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Wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w Cenie Kontraktowe).

2.12. Ochrona utrzymania robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty oraz urzgdzenia
uzywane do roboét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot
przez Inwestora. Wykonawca bedzie utrzymywacC roboty do czasu koncowego odbioru.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposdb aby budowla byta w zadawalajgcym
stanie przez caty czas do momentu odbioru koncowego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek
czasie zaniedba utrzymanie, to poleceniem Inwestora powinien rozpoczg¢ roboty utrzymania
nie pozniej niz
w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

2.13. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest znaC wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposdb zwigzane
z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow, norm
i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposob ciggty bedzie informowac Inwestora o swoich dziataniach,
przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2.14. Rownowaznos¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére
spetnia¢ majg materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedag
obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych
norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy
powoftane normy lub przepisy sg panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub
regionu, mogg by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce rowny lub
wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy.

2.15. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci
0 znaczeniu geologicznym archeologicznym odkryte na terenie budowy bedg uwazane za
wilasnos¢ Zamawiajgcego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Zamawiajgcego
i postepowac zgodnie z jego poleceniami.

2.16. Dziatania informacyjne i promujgce

Dziatania informacyjne i promujgce maja na celu:

- zwiekszenie $wiadomosci spotecznej dotyczgcej projektdw wspoifinansowanych
ze srodkow Unii Europejskie;.

- informowanie potencjalnych i faktycznych beneficientbw o mozliwosci wsparcia
ze srodkow Unijnych,

- stworzenie jednolitego wizerunku prowadzonych dziatan.
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W razie koniecznosci Wykonawca obwiesci publicznie przystgpienie do robot w sposob
uzgodniony z Zamawiajgcym przez umieszczenie w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Zamawiajgcego tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zawierata informacje wymagane
przez Ustawe Prawo Budowlane oraz dane dotyczgce Kontraktu.

Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres
realizacji robot. Po zakonczeniu robét Inwestor umiesci na wykonanych obiektach tablice
pamigtkowa.

2.17. Harmonogram robot

Szczegdétowy harmonogram robdt musi uwzglednia¢ uwarunkowania wynikajgce z ustalen
zawartych w umowie. Mozliwosci przerobowe wykonawcy w dziedzinie robdt, kolejnos¢ robot
oraz sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie robo6t w terminie okreslonym w umowie.

3. Materiaty
Do realizacji zamowienia mogg by¢ stosowane materiaty naturalne i wytwarzane jak rowniez

tworzywa i wyroby niezbedne do wykonania robot zgodnie ze ST zaakceptowane przez
Inwestora. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom jakosciowym zostang przez
Wykonawce wywiezione z terenu budowy.

Wszystkie materialy uzyte do wykonania robot budowlanych muszg mie¢ dokumenty
potwierdzajgce ich dopuszczenie do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie,
ponadto muszg by¢ wiasciwie oznakowane.

Wykonawca zobowigzany jest do zachowania okreslonych typéw materiatéw, urzgdzen oraz
rozwigzan projektowych. Zorganizowanie dostawy materiatbw niezbednych do wykonania
zadan, ich kontrola na placu budowy oraz wiasciwe zabezpieczenie pod wzgledem
bezpieczenstwa osbb trzecich lezy po stronie Wykonawcy.

Sktadowanie w/w materiatbw oraz urzgdzen powinno odbywa sie zgodnie z zaleceniami
producenta. Roboty budowlane nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,
aktualnymi wydaniami Polskich Norm wprowadzonymi do obowigzkowego stosowania oraz
normami, dokumentami wskazanymi w projekcie budowlano — wykonawczym, ,Warunkami
technicznymi wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych. Tom Il. Instalacje sanitarne
i przemystowe" oraz zgodnie ze sztukg budowlang. Obowigzkiem wykonawcow robot jest
dostarczenie wymaganych, aktualnych certyfikatbw zgodnosci i atestow, aprobat
technicznych, swiadectw dopuszczenia wszystkich zastosowanych materiatow i urzgdzen .
Wszelkie urzgdzenia oraz narzedzia muszg by¢ oznaczone znakiem bezpieczenstwa, a w
stosunku do urzadzen, ktore nie podlegajg obowigzkowi zgtaszania do certyfikacji na znak
bezpieczenstwa i oznaczenia tym znakiem, wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢
odpowiednig deklaracje zgodnosci tych wyrobow z normami wprowadzonymi do
obowigzkowego stosowania oraz wymaganiami okreslonymi wiasciwymi przepisami.
Obowigzkiem Wykonawcy jest upewnienie sige, ze zastosowane urzadzenia posiadajg
aktualne certyfikaty zgodnosci lub atesty, dopuszczenia, etc. | mogg by¢ dostarczone przez
dostawcow w wymaganym terminie. Wszelkie zmiany wielko$ci urzgdzen i materiatow,
przyjetych rozwigzan w stosunku do projektu budowlano — wykonawczego wymagajg
zatwierdzenia przez Inwestora. Elementy muszg odpowiada¢ aktualnym wydaniom Polskich
Norm i spetniaé obowigzujgce wymagania. Jakos¢ montazu elementdéw podlega
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zatwierdzeniu przez Inwestora .

4. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzycia jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do rob6t powinien
by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inwestora.
Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowe, ST i wskazaniami Inwestora w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedgcy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony Srodowiska
i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw
Kontraktu, zostang przez Inwestora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

5. Transport
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie

wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba Srodkdéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi

w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inwestora, w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczgce przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom Kontraktu na polecenie
Inwestora bedg usuniete z terenu budowy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco, na witasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

6. Wykonanie robét - ogélne zasady

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z Kontraktem oraz za jakosc¢
zastosowanych materiatdw i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowa, wymaganiami ST oraz poleceniami Inwestora.

Decyzje Inwestora dotyczgce akceptacji lub odrzuceniu materiatdow i elementéw robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST
a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inwestora bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robat.

Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

7. Kontrola jakosci robot




7.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiggng¢
zatozong jakos$c¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole robo6t i jakosci materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc w to personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania probek i badan
materiatdw oraz robdét. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inwestor moze zazgdac¢ od
Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest
zadawalajgcy.

Inwestor ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie
z Kontraktem.

7.2. Certyfikaty i deklaracje

Uzy¢ tylko te materiaty, ktére posiadajg: certyfikaty lub deklaracje zgodnosci z:

- Polskg Normg przenoszgcg normy europejskie lub norm innych panstw
cztonkowskich Europejskiego Obszaru Gospodarczego

- w przypadku ich braku uwzglednia sie w kolejnosci:

- Polskie normy,

- polskie aprobaty techniczne.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

8. Dokumenty budowy

8.1.Dziennik budowy jezeli roboty budowlane sg prowadzone na pozwolenie na budowe,
w przypadku zgtoszenia robot nie wymagajgcych pozwolenia na budowe przedmiotowej
inwestycji nie jest wymagany.

8.2. Ksigzka obmiarow — wymagana przy rozliczeniu kosztorysowym, w rozliczeniu
ryczattowym mozliwos¢ wykonania na zlecenie Inwestora.

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposob ciggty
w jednostkach przyjetych w przedmiarze i wpisuje sie do ksigzki obmiarow.

8.3. Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne mogg by¢ wymagane w szczegodlnych przypadkach przez Inwestora.
Atesty materiatow lub deklaracje zgodnos$ci bedg gromadzone w formie uzgodnionej
z Inwestorem. Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione
na kazde zyczenie Inwestora.

8.4. Plan BIOZ - jesli jest wymagany.

Plan BIOZ musi zawiera¢ spis wszystkich mozliwych zagrozen dla zycia lub zdrowia
pracujgcych na budowie osob oraz sposoby ich zapobiegania. Plan BIOZ musi zostac
zaakceptowany przez Inwestora i jest on niezbedny do rozpoczecia prac budowlanych.
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8.5. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sie, oprocz wymienionych wyzej nastepujgce dokumenty:
- zgtoszenie robot budowlanych,

- protokot przekazania terenu budowy,

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

- protokoty odbioru robat,

- protokoty z narad i ustalen,

- korespondencja na budowie.

8.6. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inwestora, Nadzoru Budowlanego
i przedstawione do wglgdu na zyczenie Zamawiajgcego.

9. Obmiar_rob6t wymagany przy rozliczeniu kosztorysowym, w rozliczeniu ryczattowym
mozliwos$¢ wykonania na zlecenie Inwestora.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg
projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze.

Obmiar rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym  powiadomieniu Inwestora
o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w przedmiarze lub gdzie indziej w ST
nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonhczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inwestora na pismie.

Obmiar gotowych robo6t bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawce i Inwestora.

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub kohcowym odbiorem odcinkéw robdt,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

10. Odbidr robot

10.1. Rodzaje odbioru robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujagcym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inwestora przy udziale Wykonawcy:

a/ odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

b/ odbiorowi czesciowemu,

¢/ odbiorowi kohcowemu,

d/ odbiorowi ostatecznemu.

10.2. Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
Odbidér robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
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wykonanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegajg zakryciu.

Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonywany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogodlnego
postepu robot.

Odbidr robot dokonuje Inwestor.

Gotowos¢ danej czesci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca stosownym powiadomieniem
Inwestora. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pézniej jednak niz 3 dni od daty
zgtoszenia do Inwestora/ Inspektora nadzoru. Jakosc i ilos¢ robot ulegajgcych zakryciu ocenia
Inwestor/ Inspektor nadzoru na podstawie i w oparciu 0 przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowg, ST i uprzednimi ustaleniami.

10.3. Odbior czesciowy
Odbidr czesciowy polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot.
Odbioru czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze koncowym robat.

10.4. Odbior koncowy robot

Odbiér kohcowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie prowadzony po
bezzwtocznym powiadomieniu na piSmie o tym fakcie Inwestora. Odbiér koncowy robot
nastgpi

w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczagc od dnia potwierdzenia przez
Inwestora ukonczenia robd6t. Odbioru koncowego robét dokona Komisja wyznaczona przez
Zamawiajgcego w obecnosci Inwestora i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich
oceny jakosci na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z Dokumentacjg Projektowg i Specyfikacjg
Techniczna.

W toku odbioru koncowego robot Komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwltaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajgcych i robot poprawkowych.

W przypadku nie wykonania wyznaczonych roboét poprawkowych lub robot uzupetniajgcych
i wykonczeniowych, Komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru
koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez Komisje, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacjg Projektowg i ST
z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne
i bezpieczenstwa obiektu, Komisja moze dokonac potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartosé
wykonanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

10.5. Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokdt koncowego
odbioru roboét sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru korncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

- Dokumentacje Projektowg z naniesionymi zmianami i uzgodnieniami,
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- uwagi i zalecenia Inwestora, zwlaszcza przy odbiorze robot zanikajgcych i ulegajgcych
zakryciu i udokumentowanie jego zalecen,

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan (jezeli sg wymagane),

- atesty jakosciowe i deklaracje zgodnosci wbudowanych materiatéw,

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.

W przypadku gdy wg Komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
bedg gotowe do odbioru koncowego, Komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzgdzone przez Komisje roboty poprawkowe i uzupetniajgce bedg zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupetniajgcych wyznaczy Komisja.

10.6. Odbior ostateczny

Odbiér ostateczny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
odbioru koncowego.

11. Podstawa ptatnosci

Rozliczenie robot moze nastgpi¢ ryczattowo (cena niezmienna) lub kosztorysowo, na
podstawie ksigzki obmiaréw i cen jednostkowych, zostanie to uszczego6towione w umowie
zawartej miedzy Wykonawcg a Inwestorem.

12. Przepisy zwigzane

Dokumentami odniesienia sa:

- Oferta wykonawcy

- Ustawa Prawo Zamowien Publicznych z rozporzadzeniami,

- Ustawa Prawo Budowlane z rozporzgdzeniami,

- Normy branzowe

- Instrukcje producentoéw materiatéw i wyrobow budowlanych itp.

D.01. ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH ORAZ
SPORZADZENIE INWENTARYZACJI POWYKONAWCZEJ
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg zadnia dotyczace wykonania

i odbioru robot zwigzanych z wyznaczeniem punktow wysokosciowych lokalizacji urzgdzen

zabawowych oraz sporzgdzeniem inwentaryzacji powykonawczej dla budowy placu zabaw

w Wiecborku i Borzyszkowie oraz przebudowie placu zabaw w Sypniewie.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1 niniejszej ST.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robo6t zwigzanych

z wszystkim czynnosciami majgcymi na celu odtworzenie w terenie punktéw wysokosciowych

urzgdzen zabawowych a takze wykonania inwentaryzacji geodezyjnej i kartograficznej po ich

wybudowaniu.

W zakres rob6t wehodzg:

— wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktéw gtownych osi trasy i punktow

wysokosciowych (reperow roboczych dowigzanych do reperéw krajowych), z ich za

stabilizowaniem,

— za stabilizowanie punktéw w sposéb trwaty oraz odtwarzania uszkodzonych punktow,

— wyznaczenie roboczego pikietazu trasy poza granicg robot,

— przeniesienie punktéw istniejgcej osnowy geodezyjnej poza granice robot ziemnych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

— pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficzna do inwentaryzacji powykonawczej
wybudowanego placu zbaw.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych — zatozenie poziomej i wysokosciowej

geodezyjnej osnowy realizacyjnej niezbednej przy budowie drogi, uwzgledniajgcej ustalenia

dokumentacji projektowe].

1.4.2. Punkty gtéwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy

i koncowy punkt trasy.

1.4.3. Reper — zasadniczy element znaku wysokosciowego Ilub samodzielny znak

wysokosciowy, ktérego wysokos¢ jest wyznaczona.

1.4.4. Znak geodezyjny — znak z trwatego materiatu umieszczony w punktach osnowy

geodezyjnej.

1.4.5. Osnowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (pozioma i wysokosciowa), przeznaczona

do geodezyjnego wytyczenia elementéw projektu w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy.

1.4.6. Inwentaryzacja powykonawcza - pomiar powykonawczy wybudowanej drogi

i sporzgdzenie zwigzanej z nim dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;j.

1.4.7. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi

normami i z definicjami podanymi w ST .,Wymagania ogdine”

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw
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Ogdlne wymagania dotyczgce materiatébw podano w ST ,Wymagania ogolne" .

2.2. Materiaty do wykonania robot

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe dtugosci okoto 0,5 m. Pale drewniane
umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy powinny
miec¢ srednice 0,15 + 0,20 m i dlugos¢ 1,5 + 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane srednicy 0,05 + 0,08 m
i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktoéw utrwalonych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe
Srednicy 5 mm i dtugosci 0,04 + 0,05 m.

,Swiadki” powinny mieé dlugosé okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny. Do stabilizowania
roboczego pikietazu trasy, poza granicg pasa robét, nalezy stosowac pale drewniane srednicy
0,15 + 0,20 m i dtugosci 1,5 + 1,7 m z tabliczkami.

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej nalezy stosowa¢ materiaty zgodne z instrukcjami
technicznymi G-1[5] i G-2 [6].

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST ,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazacC sie
mozliwoscig korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robat, jak:

— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki, taty, tasmy stalowe, szpilki,

— ew. odbiorniki GPS, zapewniajgce uzyskanie wymaganych doktadnosci pomiaréw.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktdow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,Wymagania ogoéine”

4.2. Transport materiatow i sprzetu

Sprzet i materiaty do prac geodezyjnych mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST ,Wymagania ogdlne” .
5.2. Zasady wykonywania robot

Podstawowe czynnos$ci przy wykonywaniu robot obejmuia:

- roboty przygotowawcze,

- odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych,

- geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.

5.3. Prace przygotowawcze

15



Przed przystgpieniem do robot Wykonawca robot geodezyjnych powinien:

- zapoznac sie z zakresem opracowania,

- przeprowadzi¢ z Zamawiajgcym (Inzynierem) uzgodnienia dotyczgce sposobu wykonania
prac,

- zapoznac sie z dokumentacjg projektowa,

- zebrac¢ informacje o rodzaju i stanie osnéw geodezyjnych na obszarze objetym budowa,

- zapoznac sie z przewidywanym sposobem realizacji budowy,

- przeprowadzi¢ wywiad szczegotowy w terenie.

5.4. Odtworzenie punktow wysokosciowych

5.4.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami

i wytycznymi GUG i K [3+10].

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przejg¢é od Zamawiajgcego dane

zawierajgce lokalizacje i wspoétrzedne punktdéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien

przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdétowego wytyczenia

robot. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie

kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera

o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktow gtownych trasy i (lub) reperow

roboczych. Btedy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajgcego. Wykonawca powinien

sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreSlone w dokumentacji projektowej sg zgodne

z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu

istotnie réznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien

powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢

zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inwestora. Wszystkie roboty

dodatkowe wynikajgce z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej

i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inwestora, zostang wykonane na koszt

Zamawiajgcego.

Zaniechanie powiadomienia Inwestora oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku

obcigzg Wykonawce. Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg

byé rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow pomiardw przez Inwestora. Punkty

wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone

w oznaczenia okreslajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych

punktéw. Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inwestora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczanie wszystkich punktéw pomiarowych i ich

oznaczeh w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego

zostang zniszczone przez Wykonawce Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich

odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na

koszt

Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji roboét

nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.4.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob

trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw
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pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy
punktami gtbwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi
trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna odlegtos¢ miedzy
reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 500 metrow,
natomiast

w terenie falistym i gorskim powinna by¢é odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego
konfiguracii.

Repery robocze nalezy zatozyé poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowe;j i obiektéw towarzyszgcych.

Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejgcych budowlach
wzdtuz trasy drogowe;.

O ile brak jest takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢é w postaci stupkéw betonowych
lub grubych ksztattownikdw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajgcy
osiadanie, w sposéb zaakceptowany przez Zamawiajgcego.

Rzedne reperdw roboczych nalezy okreslac¢ z takg doktadnoscig, aby sredni btad niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwojng w nawigzaniu do reperow
panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia,
zawierajgce wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

5.4.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizaciji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej. O$ trasy
powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacii
projektowej nie moze by¢ wieksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla
pozostatych drég. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1
cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia
osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robot zastgpi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.4.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojbw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypoéw
i wykopéw na powierzchni terenu (okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacjg
projektowg oraz w miejscach wymagajgcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inwestora. Do wyznaczania krawedzi nasypow
i wykopéw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowaé
w przypadku nasypow o wysokosci

przekraczajgcej 1 metr oraz wykopow gtebszych niz 1 metr. Odlegto$¢ miedzy palikami lub
wiechami nalezy dostosowaC do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowe.
Odlegtosc ta co najmniej powinna odpowiadac odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaC wykonanie nasypow i wykopow
o ksztatcie zgodnym z dokumentacjg projektowa.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robot

Ogolne zasady kontroli jakosci Robét podano w STWIORB "Wymagania ogolne” .

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady dotyczgce obmiaru Robot

Ogdlne zasady dotyczgce obmiaru Robét podano w STWIORB "Wymagania ogolne” .

7.2. Jednostka obmiaru

Jednostkg obmiarowg Robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie jest kilometr (km).
metr kwadratowy (m2)

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robét

Ogdlne zasady odbioru Robo6t podano w STWIORB "Wymagania ogolne".

8.2. Odbidr Robot

Odbiér Robo6t nastepuje na podstawie szkicdw i dziennikbw pomiarow geodezyjnych lub
protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczagce podstaw ptatnosci Ogolne ustalenia dotyczgce podstaw
ptatnosci podano w STWIORB "Wymagania ogdolne"

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 kilometra [km] i 1 metra kwadratowego (m2) wykonanych Robét obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie reperow roboczych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekroj.
- wykonanie pomiaréw biezgcych w miare postepu robdt, zgodnie z dokumentacjg
projektowa,

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. Instrukcja techniczna

0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK, 1978.

3. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
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4. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji
I Kartografii, Warszawa 1979.

5. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.

7. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979.

8. Instrukcja techniczna G-7. Geodezyjna inwentaryzacja sieci uzbrojenia terenu, GUGIK

9. Ustawa z dnia 17 maja 1989r. Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163
z pdzniejszymi zmianami).

10. PN-N-02251 Geodezja. Osnowy geodezyjne. Terminologia.

11. PN-N-99310 Geodezja. Pomiary realizacyjne. Nazwy i okres$lenia.

D.02. WYKONANIE WYKOPOW
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych (zwanej dalej Specyfikacjg Techniczng - ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru wykopéw w gruntach |-V kategorii w ramach budowy placu zabaw
w Wiecborku i Borzyszkowie oraz przebudowie placu zabaw w Sypniewie.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
na drogach.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja:
- wykonanie rob6t ziemnych z transportem poza teren budowy.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Wykop ptytki - wykop, ktorego gtebokosc jest mniejsza niz 1 m.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robo6t ziemnych powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z koparki podsiebiernej, przedsiebiernej i ftadowarki oraz

samochoddéw samowytadowczych.
Do zageszczania wymagane jest posiadanie walcéw wibracyjnych, ptyt wibracyjnych,
zageszczarek i ubijakow.

4. TRANSPORT

Wykonawca powinien dysponowac¢ samochodem samowytadowczym 5-10 t.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robét podano w ST D- 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

Sposdb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym
okresie prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen, wynikajagcych z nieprawidtowego
uksztattowania skarp wykopu, ich podciecia lub innych odstepstw od dokumentacii
projektowej obcigza Wykonawce.

Grunty z wykopdéw takie jak piaski gliniaste, gliny i gliny piaszczyste w stanie
potzwartym, plastycznym i twardoplastycznym nie nadajg sie do wbudowania w nasyp w
strefie przemarzania. W przypadku lokalnych wystgpien gruntéw nadajgcych sie do
wbudowania
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W nasyp — ich przydatnos¢ okreslic na podstawie przeprowadzonych badan. Wodwczas
odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny by¢ bezposrednio wbudowane
w nasyp lub przewiezione na odktad. O ile Inzynier dopusci czasowe sktadowanie
odspojonych gruntéw, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym
zawilgoceniem.

5.2. Wykonanie wykopow

Wymagania odnosnie doktadnosci wykonania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego od osi projektowanej nie powinny by¢ wieksze niz
+10 cm.

Szeroko$¢ gornej powierzchni korpusu nie moze rézni¢ sie od projektowanej o wiecej
niz £10 cm, a krawedzie korpusu drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w palnie.
Wartosci dopuszczalnych odchyleh rzednych robét ziemnych w stosunku do rzednych
projektowych: +1 cm, -3 cm.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systemdéw odwadniajgcych,
ujetych w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego warunki
terenowe, wykonac urzagdzenia, ktore zapewnig odprowadzenie wod gruntowych i opadowych
poza obszar rob6t ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem
i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopdw i nasypéw, aby
powierzchniom gruntu nadawa¢ w catym okresie trwania robot spadki, zapewniajgce
prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje
ich dlugotrwatg nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gruntéw
i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat
ze strony Zamawiajgcego za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie woéd do istniejgcych  zbiornikébw naturalnych i urzgdzen
odwadniajgcych musi by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiaé jego prawidiowe odwodnienie
w catym okresie trwania robdt ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postepowac
w kierunku podnoszenia sie niwelety.

W czasie robdt ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podtuzny i nadaé
przekrojom poprzecznym spadki, umozliwiajgce szybki odptyw wod z wykopu. O ile
w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien
by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku
gruntow niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania
gruntéw oraz termindw wykonywania innych rob6t na spetnienie wymagan dotyczacych
prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robét ziemnych.

Zrodta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopéw, nalezy ujgé w rowy i /lub dreny.
Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robét ziemnych.

5.5. Wymagania dotyczace zageszczenia w wykopach

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych rob6t ziemnych powinno

spetnia¢ wymagania, dotyczgce minimalnej warto$ci wskaznika zageszczenia (ls), podanego
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w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych
robot ziemnych

Minimalna wartos¢ | dla drog

chodniki

Strefa korpusu

Goérna warstwa o grubosci 20
cm

Na gtebokosci od 20 do 50 cm
od powierzchni robot ziemnych

0,98-1,0

0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniajg wymaganego
wskaznika zageszczenia, to przed utozeniem gornej warstwy nasypu albo warstwy
technologicznej nalezy je dogesci¢ do wartosci Is, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 1 nie mogg by¢ osiggniete
przez bezposrednie zageszczanie gruntow rodzimych, to nalezy podjg¢ srodki w celu
ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajgcego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika
zageszczenia. Podtoze nalezy ulepszy¢ spoiwem (cementem, wapnem lub aktywnymi
popiotami) albo przez wymiane gruntu.

5.7. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczac¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy
gruntu (nadktadu) powyzej rzednych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwilg przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sie po nim
jedynie ruch maszyn wykonujgcych te czynno$¢ budowlang. Moze odbywacé sie jedynie
sporadyczny ruch pojazdow, ktdre nie spowodujg uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robét ziemnych, wynikajgcych z niedotrzymania
podanych powyzej warunkow obcigza Wykonawce robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét.
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci
z wymaganiami pkt. 5.3 niniejszej ST oraz projektu.
Szczegdlng uwage nalezy zwrécic na:
- wiasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
- wtasciwe ujecie i oprowadzenie wysigkow wodnych.
Kontrola wykonania wykopdéw polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami
projektu
i mniejszych ST, a w szczegdlno$ci na sprawdzeniu:
- sposobu odspajania gruntu nie powodujgcego pogorszenia ich wtasciwosci,
- zapewnienia statecznosci skarp.

7. ODBIOR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest wartos¢ kosztorysowa wykonanego wykopu.
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8. ODBIOR ROBOT

Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST
i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt
5 i 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania wykopéw (korytowania) w gruntach |-V kategorii obejmuije:
— prace pomiarowe i pomocnicze,
- reczne wykonanie wykopow w miejscach wystepowania sieci uzbrojenia,
- mechaniczne wykonanie wykopow,
- rozplanowanie gruntu,
- odwodnienie wykopow na czas ich wykonania,
- zageszczenie powierzchni wykopu,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w ST,
— uporzgdkowanie miejsc prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis
gruntow

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntéw

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci bierne;

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modulu odksztatcenia

nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie ptytg

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

8. Wykonanie i odbiér robot ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBMiM, Warszawa 1978

9. Dz.U. Nr 43 — Rozporzadzenie MTIiGM z dn. 02.03.1999 w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie.

10. Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa
1998.

11. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa
1997.

12. Wytyczne wzmacniania podfoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM,
Warszawa 2002.

13. Ustawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach (tekst jednolity DZ.U.nr39 poz.251 z 2007 r.)
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D. 03. PROFILOWANIE | ZAGESZCZANIE PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét — zwanej
dalej Specyfikacjg Techniczna - ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z profilowaniem i zageszczaniem podtoza gruntowego w ramach budowy placu
zabaw w Wiecborku i Borzyszkowie oraz przebudowie placu zabaw w Sypniewie.

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wyprofilowania i zageszczenia
podtoza pod warstwy konstrukcyjne.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

Do wykonania koryta, profilowania i zageszczenia podtoza nalezy uzyc:
- koparko-spycharki uniwersalne,
- zageszczarki mechaniczne,
- walce wibracyjne i statyczne,
- ubijaki mechaniczne,

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogdlne

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania profilowania i zageszczenia podtoza
bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wczesniejsze przystgpienie do wykonania profilowania i zageszczania podtoza jest mozliwe
wytgcznie za zgodg Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywac sie ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
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5.2. Profilowanie i zageszczanie podtoza

Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzi€, czy istniejgce rzedne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sie, aby
rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne
podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w podtozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gtebokosé
zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajgcy wymagania
obowigzujgce dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokosciowych i zagesScic warstwe do uzyskania wartoSci wskaznika
zageszczenia |s = 0,98.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystgpi¢é do jego zageszczania.
Zageszczanie podtoza nalezy kontynuowac do osiggniecia wskaznika zageszczenia I = 0,98.

5.3. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podioza

Podtoze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza
nastgpi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do ukfadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy mozna przystgpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie
niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprawe wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Szerokos¢ profilowanego podioza
Szeroko$¢ profilowanego podtoza nie moze rozni¢ sie od szerokosci projektowane;
o wiecej niz +10 cm i -5 cm.

6.2. Réwnos¢ profilowanego podtoza

Nieréwnosci podtuzne nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg zgodnie z normg BN-68/8931-04.
Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 3-metrowg tatg. Nierbwnosci nie mogg przekraczac
20 mm.

6.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg
projektowg
z tolerancjag + 0,5%.

6.4. Rzedne wysokosciowe
Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi wyprofilowanego podtoza i rzednymi
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projektowanymi nie powinny przekraczac¢ +1 cm, -2 cm.

6.5. Uksztaltowanie osi w planie
Os$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 5
cm.

6.6. Zageszczenie profilowanego podtoza

Musi by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w punkcie 5.3. Wilgotnos¢ w czasie
zageszczania nalezy badac¢ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotnos¢ gruntu podtoza powinna by¢
réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest wartos¢ kosztorysowa wykonanego i odebranego
profilowania.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, ST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
punktu 6 daty wyniki pozytywne. Profilowanie i zageszczenie podtoza odbierane jest na
zasadach odbioru robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu. W przypadku stwierdzenia
usterek Inzynier wustali zakres wykonania robo6t poprawkowych, ktére Wykonawca
zobowigzany jest wykona¢ niezwtocznie i na koszt wtasny wedtug zasad niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania wyprofilowania i zageszczenia podtoza obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- profilowanie podtoza,
- zageszczenie,
— utrzymanie podtoza,
- przeprowadzenie pomiarow i badah laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okres$lenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci bierne;j

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

PN-EN 933-8 Oznaczenie wskaznika piaskowego

. PN-EN 1997-2:2009 Eurokod 7 Projektowanie geotechniczne Cze$¢ 2: Rozpoznanie i
badania podtoza gruntowego

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

07.0":“.00!\’!—‘
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8. Wykonanie i odbidér robdt ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBD i M W- wa 1978. 9.
Dz.U. Nr 43 — Rozporzgdzenie MTiGM z dn. 02.03.1999 w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiadac drogi publiczne i ich usytuowanie.

D. 04. WARSTWA ODSACZAJACA | NAWIEZRCHNIA Z KRUSZYWA MINERALNEGO
- gr. warstwy utozenia 10cm po mechanicznym zageszczeniu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt
Budowlanych (zwanej dalej Specyfikacjg Techniczng - ST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem warstw odsgczajgcych w ramach
budowy placu zabaw
w Wiecborku i Borzyszkowie oraz przebudowie placu zabaw w Sypniewie.

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji w/w robot.

1.3. Zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem warstwy odsgczajgcej z piasku, warstwy konstrukcyjnej
nawierzchni oraz warstwy nawierzchniowej z kruszywa mineralnego.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z okresleniami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.

2. MATERIALY

2.1. Zastosowane materialy
Materiatem zastosowanymi przy wykonywaniu warstwy odsgczajgcej i odcinajgcej
jest piasek.

2.2. Wiasciwosci kruszywa

2.2.1 Piasek :
- réznoziarnistos¢
deo . d10 >5
gdzie: deo - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywa tworzgcego warstwe
odsgczajgcy lub odcinajgca,
dio - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywa tworzgcego warstwe
odsgczajgcg lub odcinajgca,
- szczelnosc:
Dis: d85 <5
gdzie: D15 — wymiar sita przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odsgczajgce;j,
dss — wymiar sita przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.
Dla materiatbw stosowanych przy wykonaniu warstw odsgczajgcych warunek
szczelnosci musi by¢ spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana na warstwie
odcinajgce;.
- wskaznika zageszczenia 1,00 wedtug normalnej préby Proctora (PN-B-04481,
metoda | lub 1), badanego zgodnie z normg BN-77/8931-12.
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- wodoprzepuszczalnos¢ — wartos¢ wspotczynnika wodoprzepuszczalnosci powinna
przekracza¢ 8 m/dobe.

- piasek stosowany do warstwy podsypkowej powinien spetnia¢ wymagania normy
PN-B-11113 dla gruntu 1i 2.

2.3. Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsgczajgcej nie jest
wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego
okresowego sktadowania, to Wykonawca robét powinien zabezpieczyC kruszywo
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Podtoze
w miejscu sktadowania powinno by¢ réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania warstwy odsgczajgcej powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- réwniarek,

- walcow,

- ptyt wibracyjnych lub ubijakbw mechanicznych.

4. TRANSPORT

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogdlne

Wykonanie warstwy odsgczajgcej i odcinajgcej nalezy poprzedzi¢ wykonaniem
profilowania dna koryta oraz badaniem jego zageszczenia. Profilowanie podtoza
powinno by¢ wykonane w korzystnych warunkach atmosferycznych i skoordynowane
z kompleksowym wykonaniem wszystkich elementéw nawierzchni.

5.2. Rozktadanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkitadane w warstwie o grubosci wynikajgcej
z koniecznosci lokalnego wyrdwnania z zachowaniem wymaganych spadkow i
rzednych wysokosciowych. Grubos¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna
by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggnieto grubos¢ projektowana.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed
zageszczeniem wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich wtasciwosciach.

5.3. Zageszczenie kruszywa
Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy nalezy przystgpi¢ do jej
zageszczania.
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Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od
dolnej krawedzi i przesuwaC pasami podtuznymi czesciowo naktadajgcymi sie,
w kierunku jej gornej krawedzi.

Nierébwnosci lub zagtebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢
wyréwnywane na biezgco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub
usuniecie materiatu, az do otrzymania rownej powierzchni.

Zageszczanie nalezy kontynuowac¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie
mniejszego od 0,98 wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-
04481. Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci
optymalnej
z tolerancjg od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnosc kruszywa jest
wyzsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszyC¢ przez mieszanie
i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest nizsza od wilgotno$ci
optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong iloscig wody i rownomiernie
wymieszac.

5.4. Utrzymanie warstwy odsaczajacej i odcinajacej

Warstwa odsgczajgca po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy
powinny by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza sie ruchu budowlanego po wykonanej warstwie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza sie ruch pojazdow koniecznych
dla wykonania wyzej lezgcej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewtasciwego utrzymania warstwy obcigza
Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli
W czasie wykonywania robét Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie
badania kontrolne i dostarczac¢ kopie ich wynikow Inwestorowi - w razie zgdania.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Na zadanie Inwestora przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien
wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki
tych badan Inwestorowi. Badania te powinny obejmowa¢ wszystkie wtasciwosci
kruszywa okreslone w p. 2.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech
geometrycznych i zageszczenia warstwy odcinajgcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw warstwy odcinajacej

Lp | Wyszczegolnieni Minimalna czestotliwos¢ badan i
e badan i pomiarow
pomiaréow
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1 |Szerokos¢ warstwy 2 razy

2 |Roéwnosc¢ podtuzna Na catym odcinku

3 |Rownosc¢ poprzeczna |Na catym odcinku

4 |Spadki poprzeczne ?  |Na catym odcinku

5 |Rzedne wysokosciowe |[co5m

6 | Grubosc¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej,
Przed odbiorem:
w 3 punktach

7 |Zageszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej

wilgotnosc¢ kruszywa

6.3.1.1. Szerokos¢ warstwy

Szeroko$¢ warstwy nie moze sie rézni¢ od szerokosci projektowanej o wiece;j
niz+10 cm, -5 cm.
6.3.1.2. Réwnos¢ warstwy

Nierownosci podtuzne warstwy nalezy mierzy¢ 2 metrowg fatg, zgodnie z normg
BN-68/8931-04. Nierdownosci poprzeczne warstwy nalezy mierzy¢ 2 metrowg tata.
Nierownosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.
6.3.1.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg
z tolerancjg + 0,5%.
6.3.1.4. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomiedzy rzednymi  wysokosciowymi  warstwy i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm i -2 cm.
6.3.1.5. Grubos¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna byé zgodna z okreslong w dokumentacji projektowe;j
z tolerancjg +1 cm, -2 cm. Powinna by¢é mierzona w co najmniej trzech punktach na
kazdej dziatce roboczej
6.3.1.6. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy, okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien
by¢ mniejszy od 1. Zageszczenie nalezy badac przynajmniej w jednym punkcie na
kazdej dziatce roboczej.
6.3.1.7. Wilgotnosc¢ kruszywa

Wilgotno$¢ sprawdza¢é dwa razy dziennie proporcjonalnie do czasu
wykonywania robdét. Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy badacd
wedtug PN-B-06714-17. Wilgotno$¢ kruszywa powinna by¢ rowna wilgotnosci
optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.
6.3.1.8. Uziarnienie kruszywa

Nalezy sprawdzac codziennie i porownywac z wartosciami projektowanymi.
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7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest wartos¢ kosztorysowa warstwy odsgczajgcej. Obmiar
przeprowadzi¢ w obecnosci Inzyniera.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST
i wymaganiami Inwestora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wg pkt 6 daty wyniki pozytywne. Odbior warstwy odsgczajgcej i odcinajgcej nalezy
dokona¢ na zasadach odbioru robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu. Odbioru
dokonuje Inwestor na podstawie wynikow z biezgcej kontroli jakosci materiatow i robot,
ewentualnych badan i pomiarow uzupetnionych oraz ogledzin warstwy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania warstwy odsgczajgcej i odcinajgcej z kruszywa obejmuije:

— prace pomiarowe,

- zakup, zatadunek, transport i roztadunek materiatéw,

- roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy materialu o grubosci
i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,

- wyréwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,

- zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej,

— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1 Normy
. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw
. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci biernej
. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
. PN-EN 933-8 Oznaczenie wskaznika piaskowego

. PN-EN 1997-2:2009 Eurokod 7 Projektowanie geotechniczne Czesc¢ 2:
Rozpoznanie i badania podtoza gruntowego
7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu
10.2. Inne dokumenty
8. Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBD i M W- wa 1978.
9. Dz.U. Nr 43 — Rozporzgdzenie MTiGM z dn. 02.03.1999 w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne i ich usytuowanie.
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D. 05. PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE - kruszywo tamane stabilizowane mechanicznie gr. 5 cm frakcja
0/31,5mm oraz kruszywo tamane stabilizowane mechanicznie gr. 15 cm

frakcja 31,5/63mm

1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét
Budowlanych (zwanej dalej Specyfikacjg Techniczng — ST), sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie w ramach budowy placu zabaw w
Wiecborku

i Borzyszkowie oraz przebudowie placu zabaw w Sypniewie.

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji w/w robat.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt
zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego
mechanicznie grubosci (wg projektu).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy 2z kruszyw famanych stabilizowanych
mechanicznie powinno by¢ kruszywo famane, uzyskane w wyniku przekruszenia
surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziaren zwiru wigkszych
od 8 mm. Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczeh obcych i bez
domieszek gliny.

2.2. Wymagania dla materiatéw

2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-EN 933-1 [3] powinna lezeC
miedzy krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggta i nie moze przebiegaé¢ od dolnej
krzywej granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich
sitach. Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci
warstwy uktadanej jednorazowo.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metodg stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczg (gérng warstwe) Ilub podbudowe
jednowarstwowg

2.2.2. Wiasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica nr 1.
Wyszczegodlnienie wtasciwosci Wymagania dla | Badania wedtug
Lp podbudowy
zasadniczej -
kruszywa tamane
1 | Zawartos¢ ziarn mniejszych niz | od 2 do 10 PN-EN 933-1 [3]
0,075 mm, % (m/m)
2 Zawartos¢ nadziarna, % (m/m), nie | 5 PN-EN-933-1 [3]
wiecej niz
3 | Zawarto$¢ ziarn  nieforemnych | 35 PN-EN-933 -4 [4]
%(m/m), nie wiecej niz
4 | Zawarto$c zanieczyszczen | 1 PN-B-04481 [1]
organicznych, %(m/m), nie wiecej
niz
5 | Wskaznik piaskowy po | od 40 do 70 PN-EN 933-8 [26]
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pieciokrotnym zageszczeniu
metodg | lub Il wg PN-B-04481, %

6 | Scieralno$é w bebnie Los Angeles | 25 PN-EN 1097-2 [12
a) Scieralnos¢ catkowita po petnej | 22
liczbie obrotow, nie wiecej niz

b) Scieralno$¢ czesciowa po 1/5
petnej liczby obrotow, nie wiecej niz

7 | Nasigkliwo$¢, %(m/m), nie wiecej | 2 PN-EN 1097-6 [6]
niz
8 | Mrozoodpornos¢, ubytek masy po | 2 PN-EN 1367-1 [7

25 cyklach zamrazania, %(m/m),
nie wiecej niz

9 | Rozpad krzemianowy i zelazawy | - PN-B-06714  -37

tacznie, % (m/m), nie wiecej niz [10] PN-EN 1744-1
[2]

10 | Zawartos¢ zwigzkow siarki w
przeliczeniu na SO3, %(m/m), nie | 1 PN-EN 1744-1 [2]
wiecej niz

11 | Wskaznik nosnosci wnos mieszanki PN-S-06102 [21]
kruszywa, %, nie mniej szy niz:
a) przy zageszczeniu IS > 1,00 80
b) przy zageszczeniu Is > 1,03 120

2.2.2. Woda

Nalezy stosowac¢ wode wg PN-B-32250.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujagcy do wykonywania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego
sprzetu:

- mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzgdzenia dozujgce wode.
Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci
optymalnej,

- rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

- walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania.
W miejscach trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki
mechanicznie lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

- Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
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Transport cementu powinien odbywac¢ sie zgodnie z BN-88/6731-08.
Transport pozostatych materiatdw powinien odbywac sie zgodnie z wymaganiami
norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podtoza

Podbudowa powinna by¢ utozona na podfozu zapewniajgcym nieprzenikanie drobnych

czgstek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:
<5 (2)

w ktérym:

D15 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 15% ziaren warstwy podbudowy

lub warstwy odsgczajgcej, w milimetrach,

dss - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 85% ziaren gruntu podtoza,

w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie moze by¢ spetniony, nalezy na podtozu utozy¢ warstwe

odcinajgcg lub odpowiednio dobrang geowtoknine. Ochronne wtasciwosci

geowtokniny, przeciw przenikaniu drobnych czgstek gruntu, wyznacza sie z warunku:
<12 (2)

w ktorym:

dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 50 % ziaren gruntu podtoza,

w milimetrach,

Ogo - umowna srednica porow geowidkniny odpowiadajgca wymiarom frakcji gruntu

zatrzymujgca sie na geowtokninie w ilosci 90% (m/m); wartos¢ parametru 090 powinna

by¢ podawana przez producenta geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesnigj

przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi

drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno umozliwiaé naciggniecie sznurkdéw lub

linek do wytyczenia robét w odstepach nie wiekszych, niz co 10 m.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o Scisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy

wytwarzaC w mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze

wzgledu na koniecznos$¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza sie wytwarzania

mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po

wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki

sposo6b, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci,

takiej, aby jej ostateczna grubos$¢ po zageszczeniu byta rowna grubos$ci projektowane;.

Grubos¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po

zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposoéb zapewniajgcy

osiggniecie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa
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sktada sie
z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana
i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.
Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastgpic po odbiorze
poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadac
wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481
(metoda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zostaé osuszony przez
mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od
optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig
wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa
jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpowiadac
przyjetemu poziomowi wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 10.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢
utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgodag
Inzyniera, gotowg podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawic
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw
wyniktych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania roboét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w
celu akceptacji materiatow. Badania te powinny obejmowaé wszystkie wiasciwosci
okreslone w pkt 2.2 niniejszej ST.

6.2. Badania w czasie robét

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablicanr 2
Lp. Wyszczegodlnienie Czestotliwosé badan
badan Minimalna liczba badan na
dziennej dziatce roboczej

1 Uziarnienie mieszanki 2

2 Wilgotnosé mieszanki 2

3 Zageszczenie warstwy 1 prébka

4 Badanie wtasciwosci dla kazdej partii kruszywa i przy
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kruszywa wg tab. 1,pkt kazdej zmianie kruszywa
2.3.2

6.2.2. Uziarnienie mieszanki
Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.2.
Probki nalezy pobiera¢é w sposdb losowy, z roziozonej warstwy, przed jej
zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezgco przekazywane Inzynierowi.
6.2.3. Wilgotnos¢ mieszanki
Wilgotnos$¢ mieszanki powinna odpowiadac wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug
préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il), z tolerancjg +10% -20%.
Wilgotnosc¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-EN 1097-17 [12].
6.2.4. Zageszczenie podbudowy
Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac sie az do osiggniecia wymaganego
wskaznika zageszczenia.
Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-12. W przypadku,
gdy przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo,
kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych, wg BN-
64/8931-02 i nie rzadziej niz dwie prébki, lub wedtug zalecen Inzyniera.
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznac¢ za prawidiowe,
gdy stosunek wtérnego modutu E2 do pierwotnego modutu odksztatcenia E1 jest nie
wiekszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

< 2.2

6.2.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac¢ ocene wszystkich wiasciwosci okreslonych
w pkt 2.2.2.

Probki do badan petnych powinny by¢é pobrane przez Wykonawce w sposob losowy
w obecnosci Inzyniera.

6.3. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyczgcych cech geometrycznych podbudowy
podano w tablicy 3.

Lp. | Wyszczegdlnienie badan i Minimalna czestotliwo$¢ pomiarow
pomiaréw
1 |Szerokos¢ podbudowy 2 razy na projektowany odcinek
2 | ROownosé podiuzna 2 razy na projektowany odcinek
3 |Rownosc¢ poprzeczna col0m
4 | Spadki poprzeczne col0m
5 |Rzedne wysokosciowe col0m
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6 |Uksztattowanie osi w planie 2 razy na projektowany odcinek

7 | Grubos¢ podbudowy podczas budowy:

w 2 punktach na kazdej dziatce roboczej
przed odbiorem:

w 2 punktach

6.3.2. Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze rézni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz
+10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikow szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wieksza od
szerokosci warstwy wyzej lezgcej, o co najmniej 25 cm lub o warto§¢ wskazang
w dokumentacji projektowe;.

6.3.3. Réwnos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg fatg lub planografem,
zgodnie z BN-68/8931-04.

Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg.

Nierownosci podbudowy nie mogqg przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.3.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne
z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg +- 0,5 %.

6.3.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

R&znice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi
nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podtoza

Os podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowane;j
0 wiecej niz +- 5 cm.

6.3.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podtoza

Grubosc¢ podbudowy nie moze sie rézni¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.4.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazujg wieksze odchylenia od
okres$lonych

w punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gtebokosci
co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu
bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5
cm i nie zapewnia podparcia warstwom wyzej lezgcym, to Wykonawca powinien na
wiasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na petng grubosc¢ do
potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtérne zageszczenie.
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6.4.2. Niewtasciwa grubosc¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca
wykona naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez
spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig gtebokos¢, zgodnie z decyzjg
Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich wiasciwosciach,
wyréwnane i ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastgpi
ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt
Wykonawcy.

6.4.3. Niewtasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez
Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy
zanizenie nosnosci podbudowy wynikio z niewlasciwego wykonania robét przez
Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg jest warto$¢ kosztorysowa wykonanej podbudowy.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za zgodne z Dokumentacjg Projektowg, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg. pkt. 6 daty
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STS D-00.00.00
,YWymagania ogolne" pkt 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania podbudowy obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- sprawdzenie podfoza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roztozenie mieszanki,

- zageszczenie roztozonej mieszanki,

- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji
technicznej,

- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wlasciwosc: kruszyw -  Analiza
chemiczna

3. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw -- Oznaczanie
skladu zizamowego -- Metoda przesiewania

4. PN-EN 9334 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw -- Czesé 4:
Oznaczanie ksztaltu ziam -- Wskazmk ksztaltu

5. PN-EN933-5 Badania geometrycznych wilasciwosci kruszyw -- Oznaczanie
procentowe] zawartosci ziarn o powierzchmach powstalych w
wyniku przekruszemia lub lamania kruszyw grubych

6. PN-EN933-6 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw -- Czesé 6:
Ocena wlasciwosci powierzchm -- Wskaznik przeplywu
kruszyw

7. PN-EN 1367-1 Badamia wlasciwosci cieplnych 1 odpomosci kruszyw na
dzialanie czynnikéw atmosferycznych — Czesé 1: Oznaczanie
mrozoodpomosci

10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badamia. Oznaczanie rozpadu

krzemianowego

12. PN-EN 1097-17 Badama mechanicznych 1 fizycznych wlasciwosci kruszyw —
Badania. Oznaczanie wilgotnoscie

14. PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych 1 powierzchniowych
utrwalen stosowanych na drogach, lotmiskach 1 mnych
powierzchniach przeznaczonych do ruchu

17. PN-EN 197-1 Cement -- Czes¢ 1: Sklad. wymagania 1 kryteria zgodnosci
dotyczace cementow powszechnego uzytku

18. PN-EN 13055-1 Kruszywa lekkie -- Czesé¢ 1: Kruszywa lekkie do betonu,
zaprawy 1 rzadkiej zaprawy

19. PN-EN 459-1 Wapno budowlane -- Czesé 1: Definicje. wymagama 1 krytenia
zgodnosci
20. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobierania probek,

badanie 1 ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu. w
tym wody odzyskanej z procesow produkcji betonu

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa 1 nawierzchnia z thuczmia
kamiennego

23. PN-S-96035 Popioly lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport 1 przechowywanie

26. PN-EN933-8 Badamia geometrycznych wlasciwosci kruszyw -- Czesé 8:
Ocena zawartosci drobnych czastek -- Badanie wskaznika
piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia

nawierzchni podatnych 1 podloza przez obciazenie plyta

28. BN-68/8931-04 Drogi  samochodowe. Pomuar rownosci nawierzchm
planografem 1 lata

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugigciomierzem
belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

31. PN-EN 13242+A1 Kruszywa do miezwiazanych 1 zwigzanych hydraulicznie
materialéow  stosowanych w obiektach budowlanych 1
budownictwie drogowym

10.2. Inne dokumenty

31. Katalog typowych konstrukcj1 nawierzchni podatnych 1 pélsztywnych, IBD1M - Warszawa 1997.
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D. 06. BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza
chodnikowego na tawie betonowej w ramach budowy placu zabaw w Wiecborku
i Borzyszkowie oraz przebudowie placu zabaw w Sypniewie.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST), stosowana jest jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot, wymienionych w pkt 1.1 niniejszej ST.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych
20x6 cm tawie betonowej z bet. C12/15.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajgce
jednostronnie lub dwustronnie ciggi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do
komunikaciji.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” .
1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.
2. MATERIAL
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania
podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymi sa:
— obrzeza odpowiadajgce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775-03/01 [8],
- piasek na podsypke i do zapraw,
- cement do podsypki i do zapraw,
- wode,
- materiaty do wykonania fawy.
2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne
2.3.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych

Ksztalt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano
w tablicy 1.
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Rysunek 1. Ksztatt betonowego obrzeza chodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzezy

Rodzaj Wymiary obrzezy, cm
obrzeza 1 b h r
Oow 100 6 20 3

2.3.2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy
Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy podano w tablicy 2.
Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1
I +8
b, h +3

2.3.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkow betonu, o
fakturze z formy lub zatartej. Krawedzie elementéw powinny by¢ réwne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw nie powinny
przekraczac wartosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszczalna wielkos¢

Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunek 1
Wklestosc¢ lub wypuktos¢ powierzchni i krawedzi w mm 2
Szczerby ograniczajgcych powierzchnie niedopuszczalne
i uszkodzenia gorne (Scieralne)

krawedzi i narozy ograniczajgcych pozostate
powierzchnie:

liczba, max 2
dtugos¢, mm, max 20
gtebokos¢, mm, max 6

2.3.4. Sktadowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe mogg by¢ przechowywane na sktadowiskach
otwartych, posegregowane wedtug rodzajow i gatunkow. Betonowe obrzeza
chodnikowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych
0 wymiarach co najmniej: grubos¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, dlugos¢ minimum 5 cm
wieksza niz szerokosc¢ obrzeza.
2.3.5. Beton i jego sktadniki
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Do produkcji obrzezy nalezy stosowaé beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B
251 B 30.
2.5. Materiaty na tawe i do zaprawy

Do wykonania taw pod obrzeze nalezy stosowac beton klasy C12/15 wg PN-EN
206-1 [4]; piasek musi spetnia¢c wymagania PN-B-11113 [6].

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” .
3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu
pomocniczego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” .
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami
transportu po osiggnieciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatosci
projektowanej. Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie
i uszkodzeniami w czasie transportu.
4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport pozostatych materiatbw podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania roboét

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
5.2. Zasady wykonywania robét

Sposdéb wykonania robot powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowsg i
SST. Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:
— roboty przygotowawcze,
— wykonanie tawy,
— ustawienie obrzezy,
— wypetnienie spoin,
— roboty wykonczeniowe.
5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robét nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej,
SST lub wskazan Inzyniera:
— ustali¢ lokalizacje robét,
— ustali¢ dane niezbedne do szczegdétowego wytyczenia robot oraz ustalenia danych

wysokosciowych,

— usungc przeszkody, np. stupki, pachotki, elementy drog, ogrodzen itd.
— ustali¢ materiaty niezbedne do wykonania robét,
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— okresli¢ kolejnos¢, sposob i termin wykonania robaot.
5.4. Koryto pod tawe

Wymiary wykopu, stanowigcego koryto pod tawe, powinny odpowiadac
wymiarom tawy w planie. Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawe
powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

Betonowanie faw nalezy wykonywac¢ zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251
[7], przy czym nalezy stosowac co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiczng
masg zalewowa.
5.5. Ustawienie obrzezy

Swiatto (odlegto$é goérnej powierzchni obrzeza od jezdni) powinno byé zgodne
z ustaleniami dokumentaciji projektowej i wynosi¢ 3 cm. Zewnetrzna Sciana obrzeza od
strony chodnika powinna by¢é po ustawieniu obrzeza obsypana piaskiem, Zzwirem,
ttuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.
5.6. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg i SST.
Do robot wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych
robot do istniejgcych warunkow terenowych, takie jak:
- odtworzenie elementéw czasowo usunietych,
— roboty porzadkujgce otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci roboét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania
materiatdbw przeznaczonych do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych
i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji. Sprawdzenie wygladu
zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar
i policzenie uszkodzen wystepujgcych na powierzchniach i krawedziach elementu,
zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugosci i gtebokosci uszkodzen nalezy
wykona¢ za pomocg przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscig do 1 mm,
zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4]. Sprawdzenie ksztattu i wymiaréow elementéw
nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru
stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie kgtéw
prostych w narozach elementdw wykonuje sie przez przytozenie kgtownika do
badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnoscig do 1 mm.

Badania pozostatych materiatdw powinny obejmowaé wszystkie witasciwosci
okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatobw wymienionych w pkt 2.
6.3. Badania w czasie robét

W czasie robdt nalezy sprawdza¢ wykonanie:

a) koryta pod fawe,
b) wykonanie tawy,
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c) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4,
przy dopuszczalnych odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére moze wynosic £+ 2 cm na kazde 100 m dtugosci
obrzeza,

- niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosi¢ £1 cm na kazde 100 m
dtugosci obrzeza,

- wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktére powinno wykazywac¢ catkowite
wypetnienie badanej spoiny na petng gtebokos$¢.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine”
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza
chodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogodlne zasady odbioru roboét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
8. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST
i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:
- wykonane koryto,
- wykonana fawy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” .
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow,
- wykonanie koryta,
- wykonanie tawy,
- ustawienie obrzeza,
- wypetnienie spoin,
- obsypanie zewnetrznej Sciany obrzeza,
- wykonanie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane.
2.  PN-B-06250 Beton zwykty.

46



PN-B-06711
PN-B-10021

PN-B-11111

PN-B-11113

PN-B-19701

BN-80/6775-
03/01

BN-80/6775-
03/04

Kruszywo mineralne. Piasek do betondéw i zapraw.
Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycznych.

Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka.

Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek.

Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad,
wymagania i ocena zgodnosci.

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drég, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspdlne
wymagania i badania.

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drog, ulic, parkingow i torowisk tramwajowych. Krawezniki
i obrzeza.
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D.07. HUMUSOWANIE | OBSIANIE TRAWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
humusowania warstwg min. 5cm i obsiania trawg na budowie przedmiotowego
zadania.
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji ob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3.Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych
z wykonaniem zielenca (poboczy zielonych)poprzez humusowanie i obsianie trawa.
1.4.Okreslenia podstawowe
1.4.1. Ziemia urodzajna (humus) — ziemia roslinna zawierajgca co najmniej 2% czesci
organicznych.
1.4.2. Humusowanie - zespot czynnosci przygotowujgcych powierzchnie gruntu do
obudowy roslinnej, obejmujgcy dogeszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi
urodzajnej z jej grabieniem (bronowaniem) i dogeszczeniem.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w STWIORB ,Wymagania ogolne”
1.5. 0Ogdlne wymagania dotyczgce robot
Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w ST WiORB ,Wymagania ogdélne”

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatow
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w STWIORB ,Wymagania ogdlne”
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami zastosowanymi przy wykonania zielenca sg :

- ziemia urodzajna,

- nasiona traw,

- paliki i pale,
2.3. Ziemia urodzajna (humus)
Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ co najmniej 2% czesci organicznych. Ziemia
urodzajna powinna by¢ wilgotna i pozbawiona kamieni wiekszych od 5cm oraz wolna
od zanieczyszczen obcych. W przypadkach watpliwych Inzynier moze zlecic
wykonanie badan w celu stwierdzenia, ze ziemia urodzajna odpowiada nastepujgcym
kryteriom:
a)optymalny sktad granulometryczny:

- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,
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- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,
b)zawartosc¢ fosforu (P205) > 20 mg/m2,
c)zawartosc¢ potasu (K20) > 30 mg/m2,
d)kwasowosc¢ pH = 5,5.
2.4. Nasiona traw
Wybdr gatunkéw traw nalezy dostosowac do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia.
Zaleca sie stosowaC mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetniajgce
wymagania PN-R-65023:1999 [9] i PN-B-12074:1998 [4].
Wymagania dotyczgce wykonania trawnikow sg nastepujgce:
- teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen
- teren powinien by¢ splantowany i wyréwnany
- ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona rowng warstwg z wymieszanymi
nawozami
- przed siewem nasion trawe nalezy watowa¢ watkiem gtadkim a potem watem
kolczatkg
- siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne
- okres siania najlepiej okres wiosenny
- na terenie ptaskim nasiona traw rozsiewane sg w ilosci 1 do 4kg na m2
- po wysianiu nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem

3.SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB ,Wymagania ogélne”
3.2. Sprzet do wykonania robét
Wykonawca przystepujgcy do wykonania zielencow powinien wykazac¢ sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
- réwniarek
- grabi
- topat
- ubijakéw o recznym prowadzeniu,

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w SST ,Wymagania ogoélne”
1.2.Transport materiatow

1.2.1. Transport darniny

Humus mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

1.2.2. Transport nasion traw

Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zawilgoceniem.

1.2.3. Transport materiatow z drewna

Szpilki, paliki i pale mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajgcych je przed uszkodzeniami.
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2. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robot podano w STWIORB ,Wymagania ogolne”

5.2. Humusowanie i obsianie trawa.

Grubos¢ pokrycia ziemig urodzajng powinna wynosi¢ min 5 cm po zageszczeniu.
W celu lepszego powigzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na powierzchni
skarpy nalezy wykonywac rowki poziome lub pod katem 300 do 450 o gtebokosci od 3
do 5 cm, w odstepach co 0,5do1,0 m. Utozong warstwe ziemi urodzajnej nalezy
zagrabi¢(po bronowac) i lekko zagesci¢ przez ubicie reczne lub mechaniczne
nastepnie obsia¢ kompozycjami nasion traw w ilosci 18g/m2. W okresach posusznych
nalezy systematycznie zrasza¢ wodg obsiane powierzchnie.

3. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.0godlne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6ot podano w STWIORB ,Wymagania ogoélne”
6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robét i ich zgodnosci z SST,
oraz na sprawdzeniu daty waznosci Swiadectwa wartosci siewnej wysianej mieszanki
nasion traw. Po wzejsciu roslin, tgczna powierzchnia nie porosnietych miejsc nie
powinna by¢ wieksza niz 2% powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wymiar
pojedynczych nie zatrawionych miejsc nie powinien przekraczaé 0,2 m? Na
zaro$nietej powierzchni nie mogg wystepowacC wyztobienia erozyjne ani lokalne
Zsuwy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB ,Wymagania ogolne”
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest: — m2 (metr kwadratowy) powierzchni zielehca

8.0DBIOR ROBOT

Ogoélne zasady odbioru robét podano w STWIORB ,Wymagania ogdlne”.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST
i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy pfatnosci podano w STWIORB ,Wymagania
ogolne”.
Cena jednostki obmiarowej Cena wykonania 1m2 wykonania zielenca obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- dostarczenie i wbudowanie materiatéw,
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uporzadkowanie terenu,
przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej,
uporzgdkowanie terenu,
przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

. NAWIERZNIA BEZPIECZNA LANA GUMOWA

Nawierzchnia z wylewanego granulatu gumowego absorbujgcego upadek
WSU h=2,3 gr. min. 8 cm.

Kolor nawierzchni ceglany z opaska szer. 1m w kolorze np. zielonym, zéttym.
Wyréb certyfikowany spetniajgcy wymagania bezpieczenstwa zgodnie z normg
PN-EN 1177:2009 oraz posiadajgcy atest PZH.
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D. 09. ELEMENTY ZABAWOWE
Zakres inwestycji obejmuje zakup, transport i montaz urzgdzen zabawowych

Elementy przyktadowe dla placu zabaw przy ul. Al. 600 lecia w Wiecborku

I Sypniewie:

e bujaki na sprezynie
Specyfika materiatowa:

Stal sprezynowa malowana proszkowo,

Inne elementy metalowe cynkowane lub malowane proszkowo,
Ptyta polietylenowa HDPE lub HPL lub inne tworzywo sztucznego
catkowicie odporne na dziatanie warunkéw atmosferycznych,
Sruby zabezpieczone w plastikowych ostonach,

Montaz poprzez betonowanie w gruncie( min. beton klasy B-20).
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Rys. przyktadowe

e piaskownica -szt. 1,
Specyfika materiatowa:

- Konstrukcja piaskownicy drewniana lub z ptyty polietylenowej HDPE lub
litego laminatu HPL o wymiarach min. 3,00 x 3,00 m, z siedziskami
w petni odpornych na dziatanie warunkéw atmosferycznych,
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- Potgczenia srubowe zabezpieczone plastikowymi zaslepkami.

Rys. przyktadowy

hustawka wahadtowa trzyosobowa - szt. 1
Specyfika materiatowa:
— Elementy nosne i stalowe - stal ocynkowana malowana proszkowo,
— tancuchy nierdzewne,
— Wszystkie otwory niebezpieczne oraz wystajgce elementy sSrub i
nakretek ostoniete zaslepkami,
— Potgczenia srubowe zabezpieczone antykorozyjnie,
— Zakotwienie na state w gruncie (beton klasy min. B-20),
— Trzy siedziska:
v’ siedzisko standardowe,
v siedzisko dla matych dzieci,
W/w siedziska gumowe z rdzeniem metalowym,
v’ siedzisko bocianie gniazdo wykonane z lin polipropylenowych).

Rys. przyktadowy

zestaw zabawowy - kpl.1
Zestaw zabawowy montowany na podtozu bezpiecznym gumowym O pow.
165,00m2. Konstrukcja urzgdzenia stalowa, zabezpieczona antykorozyjne
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oraz dodatkowo malowana proszkowo. Urzgdzenie montowane w gruncie za
pomocg fundamentéw (beton klasy min. B-20)
Elementy skladowe urzadzenia:

Slizgi _min. 4szt. wykonane z tworzywa sztucznego — kolor (w tym 2
szt. slizg prosty, 1 szt. $lizg tunel — rura, 1 szt. Slizg spirala —
Slimakowy),

wejscie _na wieze schody z poreczami, wykonane 2z tworzywa
sztucznego lub stali — 1 szt.,

wejscie _na wieze trap wspinaczkowy — wykonany z tworzywa
sztucznego — 2 szt.,

panele edukacyjne — min. 2 szt. (np. kétko krzyzyk, zegar),

wieza bez dachu — min. 2 szt.,

wieza z dachem dwuspadowym lub wielospadowym wykonanym
z tworzywa sztucznego — 2 szt.,

kolorowe elementy ozdobne na stupach przy wiezach — min. 4 szt. (np.
drzewa, kwiaty, zwierzeta, ptaki - kazdy element inny),

przejscia _miedzy wiezami_ — min. 3 szt. (np. przejscie — schody
z poreczami wykonane z tworzywa sztucznego lub stali , przejscie —
tunel z Swietlikiem, przejscie — podest potgczony z panelami
edukacyjnymi — kazdy inny,

podesty wykonane z blachy aluminiowej ryflowanej lub tworzywa
sztucznego,

zabezpieczenia boczne dla podestéw — Scianki z tworzywa sztucznego
lub stali — kolor,

Sruby i nakretki ostoniete zaslepki.

. ‘\‘.\\;;@{'\\\\\ .

VERBRARNL(
| ' . '
)

Rys. przyktadowy

Regulamin placu zabaw — 1 szt.
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— konstrukcja stalowa zabezpieczona antykorozyjnie i malowana
proszkowo.,

— urzadzenie montowane bezposrednio w fundamentach.

Rys. przyktadowy

e tawka z oparciem — 2 szt.
tawka stalowa parkowa o dtugosci min. 170cm:
— deski iglaste grubos$¢ min. 4cm,
— konstrukcja — rury stalowe min. fi 50, zabezpieczenie ocynkowanie,
— malowanie — elementy metalowe proszkowo, kolor czarny; drewno
impregnat zewnetrzny 2x, ,

— mocowanie - na state do podioza np. Sruby + beton lub kotwy +
beton.

» * : \4»‘:;
Ry. przykiadowy

e Kosz na smieci — 1 szt.

— stalowy z daszkiem zabezpieczony antykorozyjnie i malowany
proszkowo,

— urzgdzenie montowane bezposrednio w fundamentach.
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Rys. przyktadowy

e domek zabaw — 1 szt. o wymiarach: szerokos¢ (front) okoto 180 cm, dtugosé:
okoto 200 cm, wysokos$¢ okoto 175 cm. Konstrukcja domku wykonana ze stali
lub drewniana. Konstrukcja zabezpieczona antykorozyjne oraz dodatkowo
malowana kolor. Urzgdzenie montowane w gruncie za pomocg fundamentéw.
Sciany boczne wykonane z kolorowego tworzywa sztucznego (np. ptyt
HDPE) lub z drewna . Dach wykonany z tworzywa sztucznego (np. ptyt HDPE)
lub drewna pokrytego gontem . Okna i drzwi plastikowe; okna z
magnetycznym zamknieciem.

Rys. przyktadowy

e karuzelatarczowa - szt. 1,
Specyfika materiatowa:
— Konstrukcja karuzeli stalowa,
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Siedziska — ptyta HDPE lub HPL lub innego tworzywa sztucznego
catkowicie odpornego na dziatanie warunkéw atmosferycznych,
antyposlizgowe,

Podstawa karuzeli — blacha aluminiowa ryflowana,

System ochronny stali — ocynk + malowanie proszkowe,

Czes¢ obrotowa tozyskowana, napedzana sita rgk — wbudowana
kierownica.

Rys. przyktadowy

Hustawka wagowa - szt. 1,
Specyfika materiatowa:

Konstrukcja stalowa,

Siedziska z ptyty polietylenowej HDPE, HPL lub innego tworzywa
sztucznego  catkowicie odpornego na  dziatanie = warunkow
atmosferycznych,

System ochronny stali — ocynk, malowanie proszkowe,

Sruby zabezpieczone w plastikowych ostonach,

Montaz poprzez betonowanie w gruncie( min. beton klasy B-20).
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Rys. przyktadowy

Zestaw zabawowy — kpl.1

Konstrukcja urzadzenia stalowa, zabezpieczona antykorozyjnie ocynk,
malowanie proszkowe, daszek dwu lub wielospadowy wykonany z ptyty
polietylenowej HDPE lub innego tworzywa odpornego na dziatanie warunkéw
atmosferycznych np. lity laminat HPL, podest (podtoga) antyposlizgowa,
wodoodporna, zjezdzalnia ze stali nierdzewnej, pozostate elementy zestawu
rébwniez odporne i zabezpieczone na warunki atmosferyczne. Urzadzenie
montowane w gruncie za pomocg fundamentéw (beton klasy min. B-20).
Elementy skladowe urzgdzenia:

wieza z zadaszeniem (dwuspadowe lub wielospadowe) — szt. 1,
Scianka wspinaczkowa — szt. 1 ,

zjezdzalnia (slizg ) — szt. 1,

balkonik lub most linowy — szt. 1,

Zjazd strazacki lub drabinka skosna lub drabinka tukowa lub drabinka
pozioma lub np. tzw. sie¢ pajecza — szt. 1,

podest — szt. 1,

Sruby i nakretki ostoniete zaslepkami.

Rys. przyktadowy — wersja Nr 1
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Rys. przyktadowy- wersja nr 2
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